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РУКОВОДСТВО ПО ЭКСПЛУАТАЦИИ с информацией о техническом обслуживании  

i 

Важная информация 

Ознакомьтесь с этими правилами техники 

безопасности и инструкциями по 

эксплуатации перед началом эксплуатации 

этой машины и соблюдайте их. 

Только обученный и получивший 

разрешение персонал может быть допущен 

до управления этой машиной. Это 

руководство важно для управления 

машиной, поэтому должно быть всегда под 

рукой. При наличии вопросов следует 

связаться с представителем DINGLI 

Machinery. 
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Владельцы, пользователи и 

операторы: 

Благодарим за выбор нашей машины для 

использования в своей работе. Главным 

для нас является ваша безопасность, 

которая достигается соблюдением общих 

правил эксплуатации. Вы, как пользователи 

и операторы машины, сможете сделать все 

для соблюдения безопасности, если Вы:  

1 Будете работать в соответствии с 

правилами работодателя, места работы 

и правительственными правилами.  

2 эксплуатирующему персоналу изучить 

инструкции данного руководства и 

следовать им и указаниям других 

руководств, входящих в комплект 

поставки;  

3 при эксплуатации подъемника 

руководствоваться надлежащими 

методами безопасной работы и 

здравым смыслом;  

4 к работе с данным оборудованием 

допускать только обученных и 

сертифицированных операторов под 

надзором опытного и компетентного 

руководителя. 

Если в данной инструкции не все является 

для вас понятным или вы хотите что-либо 

добавить, пожалуйста, свяжитесь с нами. 

 

 

Наши контакты: 

Zhejiang Dingli Machinery Co., Ltd. 

1255 Baiyun South Road. Leidian Town. 

Deqing Zhejiang 

(Китай) 

Тел.: +86-572-8681688 

Факс: +86-572-8681690 

Веб-сайт: www.cndingli.com 

Электронная почта: market@cndingli.com
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Запрещается эксплуатировать машину во 

время ударов молнии или в грозу. 

Не производите никакие сварочные работы 

на полу платформы. 

 

 Опасность опрокидывания 

Количество работников, оборудования и 

материалов не должно превышать 

максимальную вместимость платформы 

или максимальную вместимость 

расширения платформы. 

Максимальная вместимость – модель 

JCPT0807HA 

Максимальное количество человек 

(использование внутри помещения)      2 

Максимальное количество человек 

(использование вне помещений)         1 

Максимальная нагрузка на платформу  

230 кг 

Максимальная нагрузка на консоль   113 кг 

Максимальная вместимость – модель 

JCPT0808HA 

Максимальное количество человек 

(использование внутри помещения)      2 

Максимальное количество человек 

(использование вне помещений)         1 

Максимальная нагрузка на платформу  

380 кг 

Максимальная нагрузка на консоль   113 кг 

Максимальная вместимость – модель 

JCPT0812HA 

Максимальное количество человек 

(внутри/вне помещения)                 2 

Максимальная нагрузка на платформу                         

540 кг 

Максимальная нагрузка на консоль   113 кг 

 

Максимальная вместимость – модель 

JCPT1008HA 

Максимальное количество человек 

(использование ТОЛЬКО внутри 

помещения)                           2 

Максимальная нагрузка на платформу   

230 кг 

Максимальная нагрузка на консоль   113 кг 

Максимальная вместимость – модель 

JCPT1012HA 

Максимальное количество человек 

(внутри/вне помещения)                 2 

Максимальная нагрузка на платформу  

450 кг 

Максимальная нагрузка на консоль   113 кг 

Максимальная вместимость – модель 

JCPT1212HA 

Максимальное количество человек 

(использование внутри помещения)      2 

Максимальное количество человек 

(использование вне помещений)         1 

Максимальная нагрузка на платформу   

320 кг 

Максимальная нагрузка на консоль   113 кг 

Максимальная вместимость – модель 

JCPT1412HA 

Максимальное количество человек 

(использование ТОЛЬКО внутри 

помещения)                           3 

Максимальная нагрузка на платформу  

320 кг 

Максимальная нагрузка на консоль   113 кг 

Максимальная вместимость – модель 

JCPT1612HA 

Максимальное количество человек 

(использование ТОЛЬКО внутри 

помещения)                           2 
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Максимальная нагрузка на платформу  

250 кг                           

Максимальная нагрузка на консоль   113 кг 

Максимальная вместимость – модель 

JCPT1612HAS 

Максимальное количество человек 

(использование ТОЛЬКО внутри 

помещения)                           2 

Максимальная нагрузка на платформу  

250 кг                          

Максимальная нагрузка на консоль   113 кг 

Максимальная вместимость – модель 

JCPT0807AC 

Максимальное количество человек 

(использование внутри помещения)      2 

Максимальное количество человек 

(использование вне помещений)         1 

Максимальная нагрузка на платформу  

230 кг 

Максимальная нагрузка на консоль   113 кг 

Максимальная вместимость – модель 

JCPT0808AC 

Максимальное количество человек 

(использование внутри помещения)      2 

Максимальное количество человек 

(использование вне помещений)         1 

Максимальная нагрузка на платформу  

380 кг 

Максимальная нагрузка на консоль   113 кг 

Максимальная вместимость – модель 

JCPT0812AC 

Максимальное количество человек 

(внутри/вне помещения)                 2 

Максимальная нагрузка на платформу  

540 кг 

Максимальная нагрузка на консоль   113 кг 

 

Максимальная вместимость – модель 

JCPT1008AC 

Максимальное количество человек 

(использование ТОЛЬКО внутри 

помещения)                           2 

Максимальная нагрузка на платформу  

230 кг 

Максимальная нагрузка на консоль   113 кг 

Максимальная вместимость – модель 

JCPT1012AC 

Максимальное количество человек  

(внутри/вне помещения)                 2 

Максимальная нагрузка на платформу  

450 кг 

Максимальная нагрузка на консоль   113 кг 

Максимальная вместимость – модель 

JCPT1212AC 

Максимальное количество человек 

(использование внутри помещения)      2 

Максимальное количество человек 

(использование вне помещений)         1 

Максимальная нагрузка на платформу  

320 кг 

Максимальная нагрузка на консоль   113 кг 

Максимальная вместимость – модель 

JCPT1412AC 

Максимальное количество человек 

(использование ТОЛЬКО внутри 

помещения)                           3 

Максимальная нагрузка на платформу  

320 кг 

Максимальная нагрузка на консоль   113 кг 

Максимальная вместимость – модель 

JCPT1612AC 

Максимальное количество человек 

(использование ТОЛЬКО внутри 

помещения)                           2 



Максим

Максим

Максим

JCPT16

Максим

(исполь

помеще

Максим

Максим

Платфо

 

Безоп

Не подн

подъем

твердой

Скорост

платфо

Не пола

как на п

Датчик 

срабаты

на укло

Если зв

Опустит

подъем

РУКОВОДС

мальная наг

альная нагр

мальная вм

612ACS 

мальное кол

ьзование ТО

ения)      

мальная наг

альная нагр

орма вдвину

   

Р

пасность

нимайте пл

ник не буде

й поверхнос

ть передвиж

рмой не до

агайтесь на

показатель 

наклона на

ывает, когда

не. 

вучит сигнал

те платфор

ник на усто

СТВО ПО Э

грузка на пл

рузка на кон

местимость

личество че

ОЛЬКО вну

          

грузка на пл

рузка на кон

ута     Пл

ра

   

Расширение
только   

ь рабоче

атформу, п

ет стоять на

сти. 

жения с под

олжна превы

а сигнал дат

ровности п

а шасси и на

а подъемни

л наклона: 

рму вниз. Пе

ойчивую ров

ЭКСПЛУАТА

латформу  

250

нсоль   113

ь – модель

еловек 

утри 

          

латформу  

250

нсоль   113

латформа 

аздвинута 

е  платфор
   только 

ей зоны

ока 

а ровной и 

днятой 

ышать 0,8 к

тчика накло

оверхности

а платформ

ик находитс

ередвиньте

вную 

АЦИИ с инф

Прави

5 

0 кг 

3 кг 

ь 

 2 

0 кг 

3 кг 

 

рмы 

ы 

км/ч. 

 

она 

и. 

ме 

ся 

е 

пов

под

опу

Есл

под

вет

Есл

опу

под

Зап

сил

Зап

пов

Уве

воз

уст

Зап

упр

пла

или

нор

кон

уда

осв

упр

Буд

вод

пер

по 

бли

Не 

пла

ско

дру

 

формацией 

ила техн

верхность. Е

дъеме плат

устите ее вн

ли использу

днимайте пл

тра достига

ли скорость

устите плат

дъемника. 

прещается 

льном или п

прещается 

верхности п

еличение пл

здействию в

тойчивости 

прещается 

равления пл

атформы, к

и иным обр

рмального д

нструкцией.

алены с пла

вободить, и

равления. 

дьте крайне

дите машин

редвижении

неровной и

изи дыр и п

стоит води

атформой н

ользкой пов

угих опасны

о техничес

ники бе

Если сигнал

формы, кра

низ. 

уете подъем

латформу, 

ет или прев

ь ветра дост

форму и за

использова

порывистом

увеличиват

платформы 

лощади, по

ветра, прив

подъемник

использова

латформой 

оторая захв

азом забло

движения с

 Все работн

атформы пе

спользуя ни

е вниматель

ну в сложен

и по пересе

и скользкой 

ровалов. 

ить машину 

на или вбли

ерхности ил

ых условиях

ском обслуж

езопасн

л срабатыв

айне осторо

мник на ули

когда скоро

вышает 12,

тигла 12,5 м

авершите ра

ать подъём

м ветре. 

ть площадь

 или нагруз

одвергаемо

ведет к сниж

ка. 

ать органы 

 для освобо

вачена, зац

окирована о

соседней 

ники должн

еред попыт

ижний пуль

ьны, медле

нном состоя

еченной мес

поверхност

с поднятой

изи неровно

ли при нал

х. 

живании  

ности 

вает при 

ожно 

ице, не 

ость 

5 м/с. 

м/с, 

аботу 

ник при 

ь 

зку. 

й 

жению 

 

ождения 

цеплена 

от 

ны быть 

ткой ее 

ьт 

енно 

янии при 

стности, 

ти и 

й 

ой, 

ичии 



РУКОВО

Прав

Запрещ

какие-л

платфо

Максим

Мод

JCPT08

JCPT08

JCPT08

JCPT10

JCPT10

JCPT12

JCPT14

JCPT16

JCPT16

JCPT08

ОДСТВО ОП

вила тех

щается оттал

ибо предме

рмы. 

мально доп

дель 
исп

807HA 
пом

В
пом

808HA 
пом

В
пом

812HA 
пом

В
пом

008HA 
В

по

012HA 
пом

В
пом

212HA 
пом

В
пом

412HA 
В

пом

612HA 
В

пом

612HAS 
В

пом

807AC 
пом

В
пом

ПЕРАТОРА 

хники б

лкивать и т

еты за пред

пустимое р

Где 
ользуется 

Вне 
мещения 

Внутри 
мещения 

Вне 
мещения 

Внутри 
мещения 

Вне 
мещения 

Внутри 
мещения 
Внутри 
омещен 

Вне 
мещения 

Внутри 
мещения 

Вне 
мещения 

Внутри 
мещения 

Внутри 
мещения 

Внутри 
мещения 

Внутри 
мещения 

Вне 
мещения 

Внутри 
мещения 

с информа

безопас

тянуть за 

делами 

 

ручное уси

ручная 
сила 

М
кол
пе

200 Н 

400 Н 

200 Н 

400 Н 

400 Н 

400 Н 

400 Н 

400 Н 

400 Н 

200 Н 

400 Н 

400 Н 

400 Н 

400 Н 

200 Н 

400 Н 

ацией о тех

сности 

6 

лие 

Макс 
л-во 
ерс. 

1 

2 

1 

2 

2 

2 

2 

2 

2 

1 

2 

3 

2 

2 

1 

2 

Ма

JC

JC

JC

JC

JC

JC

JC

JC

Не 

Не 

лю

Не 

с п

Не 

лю

Не 

пла

Не 

кон

Не 

объ

Не 

пла

хническом о

аксимально

Модель 

CPT0808AC 

CPT0812AC 

CPT1008AC 

CPT1012AC 

CPT1212AC 

CPT1412AC 

CPT1612AC 

PT1612ACS

используйт

размещайт

бым частям

толкайте п

омощью пл

используйт

ками для ш

касайтесь 

атформой. 

видоизмен

нцевые выкл

привязыва

ъектам. 

размещайт

атформы. 

обслуживан

о допустим

Где 
используе

Вне 
помещен

Внутри
помещен

Вне 
помещен

Внутри
помещен

Внутри
помещен

Вне 
помещен

Внутри
помещен

Вне 
помещен

Внутри
помещен

Внутри
помещен

Внутри
помещен

S 
Внутри

помещен

те подъёмн

те или не пр

м подъемни

одъёмник и

латформы. 

те подъемн

шасси. 

конструкци

няйте и не о

лючатели. 

йте платфо

те груз за п

нии  

мое ручное

ется 
ручная
сила 

ния 
200 Н

и 
ния 

400 Н

ния 
400 Н

и 
ния 

400 Н

и 
ния 

400 Н

ния 
400 Н

и 
ния 

400 Н

ния 
200 Н

и 
ния 

400 Н

и 
ния 

400 Н

и 
ния 

400 Н

и 
ния 

400 Н

ник в качест

рикрепляйт

ика. 

или другие 

ник с открыт

й, соседних

отключайте 

орму к друг

ределами 

е усилие 

я 
Макс 

кол-во 
перс. 

Н 1 

Н 2 

Н 2 

Н 2 

Н 2 

Н 2 

Н 2 

Н 1 

Н 2 

Н 3 

Н 2 

Н 2 

тве крана. 

те груз к 

объекты 

тыми 

х с 

им 



Не изме

оборудо

влияющ

подъём

Не заме

устойчи

деталям

специф

Не испо

весящи

оборудо

в качест

обеспеч

Литиевы

аккумул

50 кг. (Д

JCPT08

JCPT10

аккумул

62 кг.  

JCPT14

JCPT16

Свинцо

аккумул

аккумул

кг (Для 

JCPT08

JCPT10

должен

аккумул

менее 1

каждого

37 кг.  А

менее 1

JCPT16

РУКОВОДС

еняйте и не

ования, тем

щие на безо

ника. 

еняйте крит

ивости подъ

ми, отличны

фикации. 

ользуйте ак

е меньше, 

ование. Акк

тве противо

чения устой

ый аккумуля

лятора долж

Для JCPT08

808HA/AC, J

008HA/AC и

лятора долж

(Для JCPT1

412HA/AC и

612HAS/ACS

во-кислотн

лятор долже

ляторы долж

JCPT0807H

812HA/AC, J

012HA/AC); 

 весить 30 

ляторов дол

120 кг (для J

о аккумулят

Аккумулято

148 кг (для J

612HA/AC, J

СТВО ПО Э

е отключайт

м или иным 

опасность и

тически важ

ъемника дет

ыми по весу

ккумуляторн

чем оригин

кумуляторы

овеса, и оче

йчивости по

ятор: Масса

жна составл

807HA/AC, 

JCPT0812H

 JCPT1012H

жна составл

1212HA/AC

 JCPT1612H

S). 

ый аккумул

ен весить 2

жны весить

HA/AC, JCP

JCPT1008H

каждый акк

кг.  Масса 

лжна состав

JCPT1212H

тора должна

оры должны

JCPT1412H

JCPT1612H

ЭКСПЛУАТА

те элементы

образом 

устойчивос

жные для 

тали другим

у или 

ные батаре

альное 

ы использую

ень важны д

одъемника. 

а 

лять не мен

A/AC, 

HA/AC); мас

лять не мен

, 

HA/AC, 

ятор: Кажд

28 кг. Все 

ь не менее 1

T0808HA/A

A/AC, 

кумулятор 

влять не 

HA/AC); мас

а составлят

ы весить не 

HA/AC, 

AS/ACS).  

АЦИИ с инф

Прави
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ы 
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ми 

и, 
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для 

нее 

сса 

нее 

дый 
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сса 

ть 

 

Не 

раб

без

про

спе
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пла

огр

пла

наг

Не 

стр

лю

Не 

до 

пла

под

обе

Не 
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тра

Убе

сос

и га

 

Дер

нож

Дер

скл

При

уде

доп

пла

Рук

пла

под

упр

рас

под

формацией 

ила техн
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бочую пове
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оизводител

ециальных у

струментов 

атформе, д

раждение м

атформы и 

грузку. 

располагай

роительные

бых других 

перевозите

тех пор, по

атформе ра

ддерживает

еспечения б

используйт

и движущей

анспортном
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айки плотно

Опаснос

ржите руки 
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ладывании 
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ерживайте п
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атформы 

ководствуйт

анируйте ра
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равления. П

сстояния ме

дъемником 

о техничес

ники бе

руйте и не 

рхность вы

ого разреше

я. Прикрепл

устройств д

или других

еревянное 

огут увелич

ее рабочую

йте лестниц

е леса на пл

частях маш

е инструмен

ка они не р

авномерно, 

т рабочий/р

безопаснос

те подъёмн

йся поверхн

 средстве. 

о все шины

статочно на

о затянуты. 

сть разда

и ноги как м

как можно д

поручней. 

тифтов пор

поручни пла

адения огра

тесь здравы

аботы при у

с помощью

Поддержива

ежду опера

и неподвиж

ском обслуж

езопасн

видоизменя

сотной пла

ения от 

ление 

для хранени

х материало

или железн

чить вес 

ю площадь 

цы или 

латформе и

шины. 

нты и мате

распределе

и их не 

рабочие для

сти при пере

ник на моби

ности или н

ы в хорошем

акачены во

 

авливания

можно даль

дальше при

ручней креп

атформы. Н

аждения 

ым смыслом

управлении

ю наземного

айте безопа

атором, 

жными объе

живании  

ности 

яйте 

атформы 

ия 

ов на 

ное 

или 

или на 

риалы 

ны на 

я 

евозке. 

льной 

а 

м 

здухом 

я. 

ьше от 

и 

ко 

Не 

м и 

и 
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асные 

ектами. 



РУКОВО

Прав

 Оп

Не прои

машину

(продол

превыш

Максим

уклона 

сложенн

Мак

Мак

Моде

JCPT08

JCPT08

JCPT08

JCPT10

JCPT10

JCPT12

JCPT14

JCPT16

JCPT16

JCPT08

JCPT08

ОДСТВО ОП

вила тех

пасности п

изводите ни

у на уклоне,

льного и поп

шает допуст

мально допу

относятся т

ном состоя

ксимальный
сложенн

ксимальный

сложенн

ель 

807HA 2

808HA 2

812HA 2

008HA 2

012HA 2

212HA 2

412HA 2

612HA 2

12HAS 2

807AC 2

808AC 2

ПЕРАТОРА 

хники б

при работ

икаких рабо

, уровень ук

перечного) 

тимый. 

устимые зна

только к под

нии. 

й продольн
ном положе

й поперечн

ном положе

A 

25 % (14°) 

25 % (14°) 

25 % (14°) 

25 % (14°) 

25 % (14°) 

25 % (14°) 

25 % (14°) 

25 % (14°) 

25 % (14°) 

25 % (14°) 

25 % (14°) 

с информа

безопас

те на укло

от и не веди

клона 

которого 

ачения уров

дъёмнику в

 

ый уклон в 
ении 

 

ый уклон в 

ении 

B 

25 % (14

25 % (14

25 % (14

25 % (14

25 % (14

25 % (14

25 % (14

25 % (14

25 % (14

25 % (14

25 % (14

ацией о тех

сности 

8 

оне 

ите 

вня 

в 

4°) 

4°) 

4°) 

4°) 

4°) 

4°) 

4°) 

4°) 

4°) 

4°) 

4°) 

JC

JC

JC

JC

JC

JC

JCP

При

сос

сце

 

Огр

пад

нах

пол

стр

раз

стр

кре

Не 

огр

про

Не 

под

Сод

Пер

вор

Не 

хническом о

Модель 

PT0812AC 

PT1008AC 

PT1012AC 

PT1212AC 

PT1412AC 

PT1612AC 

PT1612ACS

имечание. З

стояния гру

епления. 

Опаснос

раждение о

дения. Во в

ходящиеся 

лный поясн

ропой, прикр

зрешенного

ропы. Може

епления. 

сидите, сто

раждению п

очно стойте

спускайтес

днимается. 

держите по

ред начало

рота. 

начинайте 

обслуживан

A 

25 % (1

25 % (1

25 % (1

25 % (1

25 % (1

25 % (1

S 25 % (1

Значение у

нта и доста

сть паден

обеспечивае

ремя работ

на платфор

ой ремень с

репленной 

о крепления

т быть толь

ойте или ка

латформы.

е на полу пл

сь с платфо

ол платформ

ом работы з

работу до т

нии  

14°) 25 %

14°) 25 %

14°) 25 %

14°) 25 %

14°) 25 %

14°) 25 %

14°) 25 %

уклона зави

аточности 

ния 

ет защиту о

ты лица, 

рме должны

с соединит

к точке 

я соедините

ько один (1)

арабкайтесь

. Постоянно

латформы. 

ормы, когда

мы в чистот

закройте вх

тех пор, по

B 

% (14°) 

% (14°) 

% (14°) 

% (14°) 

% (14°) 

% (14°) 

% (14°) 

сит от 

от 

ы носить 

ельной 

ельной 

) пункт 

ь по 

о и 

 

а она 

те. 

одные 

ка 



поручни

обеспеч

Не захо

тех пор

сложенн

 Оп

При дви

помните

слепых 

Будьте 

машино

Провер

препятс

опаснос

Помнит

хватает

Операто

работод

правите

использ

защиты

При вож

соблюд

обознач

платфо

Не эксп

крана и

оборудо

элемент

и/или бы

РУКОВОДС

и правильно

чена их без

одите и не в

, пока подъ

ном положе

пасность с

ижении или

е об ограни

зонах. 

вниматель

ой с поднято

ьте рабочу

ствий навер

стей. 

те об опасно

тесь за огра

оры должны

дателя, мес

ельственны

зования сре

ы. 

ждении и уп

дайте и испо

чения на эл

рмой. 

плуатируйте

ли движущ

ования до т

ты крана не

ыли принят

СТВО ПО Э

о не устано

зопасность. 

выходите с 

ъёмник не б

ении. 

столкнов

 

 эксплуатац

иченной вид

ны при упра

ой платфор

ю зону на н

рху и других

ости повреж

аждения пла

ы соблюдат

ста работы 

ые правила 

едств индив

правлении п

ользуйте цв

лементах уп

е машину на

егося подве

тех пор, пок

е были забл

ты меры для

ЭКСПЛУАТА

овлены и не

платформы

удет в 

ения 

ции машины

димости и 

авлении 

рмой. 

наличие 

х возможны

ждений, ког

атформы. 

ть правила 

и 

в отношени

видуальной

подъёмнико

ветовые 

правления 

а пути любо

есного 

ка все 

локированы

я 

АЦИИ с инф

Прави
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е 

ы до 

ы 

ых 

 

гда 

ии 

й 

ом 

ого 

ы 

пре

Не 

вож

Не 

под

как

Ско

зав

укл

пла

кот

 

 

де

Не 

зар

нап

Тип

соо

про

акк

уст

акк

зар

с п

лит

Не 

на 

 

 

во

Не 

формацией 

ила техн

едотвращен

выполняйт

ждении маш

опускайте 

д подъемни

кие-либо пр

орость пере

висеть от со

лона, препя

атформе и л

торые могут

Опасно

еталей п

используйт

рядное устр

пряжением 

п зарядного

ответствова

оизводить з

кумуляторов

тройства дл
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зарядку лит

в с помощь
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РУКОВОДСТВО ПО ЭКСПЛУАТАЦИИ с информацией о техническом обслуживании  

Правила техники безопасности 

13 

останова красного цвета в положение 

«выключено». 

5 Переведите главный выключатель 

питания в положение «выключено». 

6 Заблокируйте колеса от перемещения. 

7 Зарядите батарею. 



РУКОВОДСТВО ОПЕРАТОРА с информацией о техническом обслуживании  

Условные графические обозначения 

14 

Условные графические 

обозначения 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

1 Расширение платформы. 

2 Ручной контейнер для хранения 

3 Управление платформой 

4 Точка крепления соединительной 

стропы 

5 Поручни платформы 

6 Педаль расширения платформы 

7 Основная платформа 

8 Ворота входа на платформу 

9 Ножницы подъемника 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

10 Подъемный цилиндр 

11 Нижний пульт управления (на 

противоположной стороне машины) 

12 Лестница на входе 

13 Тормоза 

14 Неуправляемое колесо 

15 Зарядка батареи 

16 Стоппер 

17 Управляемое колесо 

18 Предохранительный рычаг 

1

2 3

4

5

7

8

9

10

6

18

17

11

12

13
14

15

16



РУКОВОДСТВО ОПЕРАТОРА с информацией о техническом обслуживании  

Предупредительные наклейки на оборудовании 

 

15 

Осмотр наклеек 

Используйте изображения на следующей странице, чтобы убедиться, что все 

предупредительные наклейки на месте и четко видны. 

Ниже приведен список с номерами и описаниями. 

JCPT0807HA/AC 

№ Деталь № Описание Кол-во Замечания 

1 09440089 
Наклейка, метка — точка крепления 
соединительной стропы 

4  

2 09340026 
Наклейка, символы — обратитесь к руководству 
по эксплуатации за инструкциями по применению 

2  

3 09440090 
Наклейка, символы – опасность опрокидывания, 
аварийный сигнал наклона 

1  

4 09340027 Наклейка, инструкции – стрелки направления 1  

5 09440091 
Наклейка, символы – общие правила 
безопасности 

1  

6 09440070 Наклейка, метка – нагрузка 230 кг 1  

7 09310001 
Наклейка, инструкции – место для подъема с 
помощью вилочного погрузчика 

2  

8 09310275 
Наклейка, инструкция - Максимальная нагрузка 
на колесо 710 кг 

4  

9 09310079 
Наклейка, символы — Основной выключатель 
питания 

1  

10 09540001 Наклейка, метка – CE 3  

11 09410048 
Наклейка, символы — опасность 
взрыва/возгорания 

1  

12 09410049 
Наклейка, символы – опасность электрического 
удара 

2  

13 09410147 Наклейка, символы - предупреждение о зарядке 1  

14 09430009 
Наклейка, символы – держитесь как можно 
дальше от движущихся деталей 

3  

15 09430008 Наклейка, символы – предохранительный рычаг 2  

16 09440085 
Наклейка, символы – макс. ручное усилие 400 Н 
(внутри помещения) 200 Н (вне помещения) 

2  

17 
09640123 Наклейка, декоративная - JCPT0807HA  2 JCPT0807HA 

09640122 Наклейка, декоративная - JCPT0807AC  2 JCPT0807AC 

18 09410051 
Наклейка, символы – не видоизменяйте и не 
отключайте концевые выключатели 

1  
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№ Деталь № Описание Кол-во Замечания 

19 09310003 Наклейка, инструкции — место крепления троса 4  

20 09310002 Наклейка, инструкции — точка подъема 4  

21 09310096 Наклейка, символы – аварийно низкий 1  

22 09410050 Наклейка, символы — опасность впрыска 1  

23 09310098 
Наклейка, символы – инструкции по питанию 
платформы 

1  

24 09310099 
Наклейка, символы – инструкции по зарядке 
аккумуляторной батареи 

1  
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JCPT0808HA/AC ~ JCPT1612HAS/ACS 

 

Safety tape

10
9

12
13

11

14

16

15

1
2

3
4

5
1

6

7

7

8

20

21
15

20
21

17

18
1

1

11

16

15

19

17

18

20 21 202124

8

8
22

2

23
11

13

8



РУКОВОДСТВО ПО ЭКСПЛУАТАЦИИ с информацией о техническом обслуживании  

Предупредительные наклейки на оборудовании 

20 

JCPT0808HA/AC ~ JCPT1612HAS/ACS 

№ Деталь № Описание Кол-во Замечания 

1 09440089 
Наклейка, примечание - Храните руководство 
рядом с машиной 

1  

2 09340026 
Наклейка, метка — точка крепления 
соединительной стропы 

4  

3 09440090 
Наклейка, опасность - Общие правила 
безопасности 

1  

4 09340027 
Наклейка, опасность - Опасность 
опрокидывания, сигнализация опрокидывания 

1  

5 09440091 
Наклейка, инструкции - Дайте оператору 
указания свериться с инструкциями по 
эксплуатации 

2  

6 

09440013 Наклейка, метка – нагрузка 380 кг  1 JCPT0808HA/AC 

09440300 Наклейка, метка – нагрузка 540 кг 1 JCPT0812HA/AC 

09440014 Наклейка, метка – нагрузка 230 кг  1 JCPT1008HA/AC 

09440015 Наклейка, метка – нагрузка 450 кг  1 JCPT1012HA/AC 

09440016 Наклейка, метка – нагрузка 320 кг  1 JCPT1212HA/AC 

09440017 Наклейка, метка – нагрузка 320 кг 1 JCPT1412HA/AC 

09440038 Наклейка, метка – нагрузка 250 кг  1 
JCPT1612HA/AC,   
JCPT1612HAS/ACS 

7 09310001 
Наклейка, инструкции – место для подъема с 
помощью вилочного погрузчика 

2  

8 

09310086 
Наклейка, инструкции – максимальная нагрузка 
на управляемое колесо: 1000 кг  

4 
JCPT0808HA/AC,  
JCPT0812HA/AC 

09310087 
Наклейка, инструкции – максимальная нагрузка 
на управляемое колесо: 960 кг  

4 JCPT1008HA/AC 

09310088 
Наклейка, инструкции – максимальная нагрузка 
на управляемое колесо: 1240 кг  

4 JCPT1012HA/AC 

09310089 
Наклейка, инструкции – максимальная нагрузка 
на управляемое колесо: 1310 кг  

4 JCPT1212HA/AC 

09310090 
Наклейка, инструкции – максимальная нагрузка 
на управляемое колесо: 1280 кг  

4 JCPT1412HA/AC 

09310091 
Наклейка, инструкции – максимальная нагрузка 
на управляемое колесо: 1350 кг  

4 
JCPT1612HA/AC,  
JCPT1612HAS/ACS 

9 09310099 
Наклейка, символы – инструкции по зарядке 
аккумуляторной батареи 

1  

10 09310078 
Наклейка, символы — Основной выключатель 
питания 

1  
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№ Деталь № Описание Кол-во Замечания 

11 09540001 Наклейка, метка – CE 3  

12 09410048 
Наклейка, символы — опасность 
взрыва/возгорания 

1  

13 09410049 
Наклейка, символы – опасность электрического 
удара 

2  

14 09410147 Наклейка, символы - предупреждение о зарядке 1  

15 

09430009 
Наклейка, опасность - Не приближаться к 
движущимся частям  

3 

JCPT0808HA/AC,  
JCPT0812HA/AC,   
JCPT1008HA/AC,  
JCPT1012HA/AC,  
JCPT1212HA/AC 

09430009 
Наклейка, опасность - Не приближаться к 
движущимся частям  

5 
JCPT1412HA/AC,  
JCPT1612HA/AC,   
JCPT1612HAS/ACS 

16 

09430008 Наклейка, опасность - Аварийный рычаг  2 

JCPT0808HA/AC,   
JCPT0812HA/AC,  
JCPT1008HA/AC,  
JCPT1012HA/AC,  
JCPT1212HA/AC 

09430008 Наклейка, опасность - Аварийный рычаг  4 
JCPT1412HA/AC,  
JCPT1612HA/AC,  
JCPT1612HAS/ACS 

17 

09440085 
Наклейка, символы – макс. ручное усилие 400 Н 
(внутри помещения) 200 Н (вне помещения) 

2 
JCPT0808HA/AC,  
JCPT1212HA/AC 

09440086 
Наклейка, символы – макс. ручное усилие 400 Н 
(внутри помещения)  

2 
JCPT1008HA/AC,  
JCPT1612HA/AC,  
JCPT1612HAS/ACS 

09440087 
Наклейка, символы – макс. ручное усилие 400 Н 
(внутри помещения) 400 Н (вне помещения)  

2 
JCPT0812HA/AC,  
JCPT1012HA/AC 

09440088 
Наклейка, символы – макс. ручное усилие 400 Н 
(внутри помещения)  

2 JCPT1412HA/AC 

18 

09640124 Наклейка, декоративная - JCPT 0808HA  2 JCPT0808HA 

09640125 Наклейка, декоративная - JCPT 0808AC  2 JCPT0808AC 

09640121 Наклейка, декоративная - JCPT0812HA  2 JCPT0812HA 

09640120 Наклейка, декоративная - JCPT0812AC  2 JCPT0812AC 

09640126 Наклейка, декоративная - JCPT 1008HA  2 JCPT1008HA 

09640127 Наклейка, декоративная - JCPT1008AC  2 JCPT1008AC 

09640128 Наклейка, декоративная - JCPT1012HA 2 JCPT1012HA 

09640129 Наклейка, декоративная - JCPT1012AC 2 JCPT1012AC 
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№ Деталь № Описание Кол-во Замечания 

18 

09640130 Наклейка, декоративная - JCPT1212HA  2 JCPT1212HA 

09640131 Наклейка, декоративная - JCPT1212AC  2 JCPT1212AC 

09640132 Наклейка, декоративная - JCPT1412HA  2 JCPT1412HA 

09640133 Наклейка, декоративная - JCPT1412AC 2 JCPT1412AC 

09640134 Наклейка, декоративная - JCPT1612HA  2 JCPT1612HA 

09640135 Наклейка, декоративная - JCPT1612AC  2 JCPT1612AC 

09640119 Наклейка, декоративная - JCPT1612HAS 2 JCP1612HAS 

09640118 Наклейка, декоративная - JCPT1612ACS  2 JCPT1612ACS 

19 09410051 
Наклейка, символы – не видоизменяйте и не 
отключайте концевые выключатели 

1  

20 09310003 Наклейка, инструкции — место крепления троса 4  

21 09310002 Наклейка, инструкции — точка подъема 4  

22 09310096 Наклейка, символы – аварийно низкий 1  

23 09410050 Наклейка, символы — опасность впрыска 1  

24 09310098 
Наклейка, символы – инструкции по питанию 
платформы 

1  
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Модель: JCPT0807HA 

  

Максимальная рабочая высота  7,8 м 

Максимальная высота подъема 
платформы  

5,8 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни подняты 

2,15 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни сложены 

1,83 м 

Ширина  0,76 м 

Длина со сложенной платформой  1,86 м 

Длина с разложенной платформой 2,76 м 

Размеры платформы  
(длина × ширина) 

1,67 × 0,74 м 

Выдвижная консоль платформы  0,9 м 

Максимальная нагрузка в 
платформе  

230 кг 

Максимальная скорость ветра  12,5 м/с 

Колесная база  1,36 м 

Радиус поворота внешний 1,64 м 

Радиус поворота внутренний  0 м 

Дорожный просвет 9 см 

Дорожный просвет  
Активирована защита от 
попадания колес в яму 

1,6 см 

Масса (См. табличку производителя) 

Масса варьируется в зависимости от модели 

Управление Пропорциональное 

Розетка переменного тока 
на платформе 

Стандартно 

Максимальное давление в 
гидросистеме 

180 бар 

 
 
 

Напряжение 24 В 

Размер колес Ø 323 × 100 мм 

Уровень шума  <70 дБ 

Максимальный уровень шума при 
нормальном функционировании 
подъемника (A-взвеш.) 

Уровень вибрации 2,5 м/с2 

Максимальный продольный уклон,  
в сложенном положении 

25 % 

Максимальный поперечный уклон, 
в сложенном положении 

25 % 

Примечание. Значение уклона зависит от 
состояния грунта и достаточности 
сцепления. 

Максимальный рабочий уклон X-1,5°, Y-3° 

Скорость движения  

Максимальная, в сложенном 
состоянии 

4,0 км/ч 

Максимальная, в рабочем 
состоянии 

0,6 км/ч 

Нагрузка на поверхность  

Нагрузка на колеса  710 кг 

Давление колеса на 
поверхность 

10,4 кг/см2 
1019 кПа 

Давление на пол 1373 кг/м2 
13,5 кПа 

Примечание. Информация о нагрузке на 
пол является приблизительной и не 
включает в себя различные опции. 
Разрешается использовать только с 
адекватным коэффициентом безопасности. 

Dingli постоянно работает над 

усовершенствованием своей продукции. 

Данные продуктов могут быть изменены 

без предварительного уведомления. 
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Модель: JCPT0808HA 

  

Максимальная рабочая высота  8 м 

Максимальная высота подъема 
платформы  

6 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни подняты 

2,23 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни сложены 

1,87 м 

Ширина  0,83 м 

Длина со сложенной платформой  2,48 м 

Длина с разложенной платформой  3,38 м 

Размеры платформы  
(длина × ширина) 

2,27 × 0,81 м 

Выдвижная консоль платформы  0,9 м 

Максимальная нагрузка в 
платформе  

380 кг 

Максимальная скорость ветра  12,5 м/с 

Колесная база  1,87 м 

Радиус поворота внешний 2,10 м 

Радиус поворота внутренний  0 м 

Дорожный просвет 10 см 

Дорожный просвет  
Активирована защита от 
попадания колес в яму 

1,9 см 

Масса (См. табличку производителя) 

Масса варьируется в зависимости от модели 

Управление Пропорциональное 

Розетка переменного тока 
на платформе 

Стандартно 

Максимальное давление в 
гидросистеме 

240 бар 

 
 
Напряжение 24 В 

Размер колес ø381 × 127 мм 

Уровень шума  <70 дБ 

Максимальный уровень шума при 
нормальном функционировании 
подъемника (A-взвеш.) 

Уровень вибрации 2,5 м/с2 

Максимальный продольный уклон,  
в сложенном положении 

25 % 

Максимальный поперечный уклон, 
в сложенном положении 

25 % 

Примечание. Значение уклона зависит от 
состояния грунта и достаточности 
сцепления. 

Максимальный рабочий уклон X-1,5°, Y-3° 

Скорость движения  

Максимальная, в сложенном 
состоянии 

3,5 км/ч 

Максимальная, в рабочем 
состоянии 

0,8 км/ч 

Нагрузка на поверхность  

Нагрузка на колеса  1000 кг 

Давление колеса на 
поверхность 

11,1 кг/см2 
1086,9 кПа 

Давление на пол 1339 кг/м2 
13,1 кПа 

Примечание. Информация о нагрузке на 
пол является приблизительной и не 
включает в себя различные опции. 
Разрешается использовать только с 
адекватным коэффициентом безопасности. 

Dingli постоянно работает над 

усовершенствованием своей продукции. 

Данные продуктов могут быть изменены 

без предварительного уведомления. 
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Модель: JCPT0812HA 

  

Максимальная рабочая высота  8 м 

Максимальная высота подъема 
платформы  

6 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни подняты 

2,23 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни сложены 

1,70 м 

Ширина  1,15 м 

Длина со сложенной платформой  2,48 м 

Длина с разложенной платформой  3,38 м 

Размеры платформы 
(длина × ширина) 

2,27 × 1,12 м 

Выдвижная консоль платформы  0,9 м 

Максимальная нагрузка в 
платформе  

540 кг 

Максимальная скорость ветра  12,5 м/с 

Колесная база  1,87 м 

Радиус поворота внешний 2,2 м 

Радиус поворота внутренний  0 м 

Дорожный просвет 10 см 

Дорожный просвет  
Активирована защита от 
попадания колес в яму 

1,9 см 

Масса (См. табличку производителя) 

Масса варьируется в зависимости от модели 

Управление Пропорциональное 

Розетка переменного тока 
на платформе 

Стандартно 

Максимальное давление в 
гидросистеме 

240 бар 

 
 
Напряжение 24 В 

Размер колес ø381 × 127 мм 

Уровень шума  <70 дБ 

Максимальный уровень шума при 
нормальном функционировании 
подъемника (A-взвеш.) 

Уровень вибрации 2,5 м/с2 

Максимальный продольный уклон,  
в сложенном положении 

25 % 

Максимальный поперечный уклон, 
в сложенном положении 

25 % 

Примечание. Значение уклона зависит от 
состояния грунта и достаточности 
сцепления. 

Максимальный рабочий уклон X-1,5°, Y-3° 

Скорость движения  

Максимальная, в сложенном 
состоянии 

3,5 км/ч 

Максимальная, в рабочем 
состоянии 

0,8 км/ч 

Нагрузка на поверхность  

Нагрузка на колеса  1000 кг 

Давление колеса на 
поверхность 

9,9 кг/см2 
972,3 кПа 

Давление на пол 883,6 кг/м2 
8,6 кПа 

Примечание. Информация о нагрузке на 
пол является приблизительной и не 
включает в себя различные опции. 
Разрешается использовать только с 
адекватным коэффициентом безопасности. 

Dingli постоянно работает над 

усовершенствованием своей продукции. 

Данные продуктов могут быть изменены 

без предварительного уведомления.
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Модель: JCPT1008HA 

  

Максимальная рабочая высота  10 м 

Максимальная высота подъема 
платформы  

8 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни подняты 

2,36 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни сложены 

2,00 м 

Ширина  0,83 м 

Длина со сложенной платформой  2,48 м 

Длина с разложенной платформой  3,38 м 

Размеры платформы 
(длина × ширина) 

2,27 × 0,81 м 

Выдвижная консоль платформы  0,9 м 

Максимальная нагрузка в 
платформе  

230 кг 

Максимальная скорость ветра  0 м/с 

Колесная база  1,87 м 

Радиус поворота внешний 2,1 м 

Радиус поворота внутренний  0 м 

Дорожный просвет 10 см 

Дорожный просвет  
Активирована защита от 
попадания колес в яму 

1,9 см 

Масса (См. табличку производителя) 

Масса варьируется в зависимости от модели 

Управление Пропорциональное 

Розетка переменного тока 
на платформе 

Стандартно 

Максимальное давление в 
гидросистеме 

240 бар 

 
 
Напряжение 24 В 

Размер колес ø381 × 127 мм 

Уровень шума  <70 дБ 

Максимальный уровень шума при 
нормальном функционировании 
подъемника (A-взвеш.) 

Уровень вибрации 2,5 м/с2 

Максимальный продольный уклон,  
в сложенном положении 

25 % 

Максимальный поперечный уклон, 
в сложенном положении 

25 % 

Примечание. Значение уклона зависит от 
состояния грунта и достаточности 
сцепления. 

Максимальный рабочий уклон X-1,5°, Y-3° 

Скорость движения  

Максимальная, в сложенном 
состоянии  

3,5 км/ч 

Максимальная, в рабочем 
состоянии 

0,8 км/ч 

Нагрузка на поверхность  

Нагрузка на колеса  960 кг 

Давление колеса на 
поверхность 

10,7 кг/см2 
1045 кПа 

Давление на пол 1287,4 кг/м2 
12,6 кПа 

Примечание. Информация о нагрузке на 
пол является приблизительной и не 
включает в себя различные опции. 
Разрешается использовать только с 
адекватным коэффициентом безопасности. 

Dingli постоянно работает над 

усовершенствованием своей продукции. 

Данные продуктов могут быть изменены 

без предварительного уведомления. 
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Модель: JCPT1012HA 

  

Максимальная рабочая высота  10 м 

Максимальная высота подъема 
платформы  

8 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни подняты 

2,36 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни сложены 

1,83 м 

Ширина  1,15 м 

Длина со сложенной платформой  2,48 м 

Длина с разложенной платформой  3,38 м 

Размеры платформы 
(длина × ширина) 

2,27 × 1,12 м 

Выдвижная консоль платформы  0,9 м 

Максимальная нагрузка в 
платформе  

450 кг 

Максимальная скорость ветра  12,5 м/с 

Колесная база  1,87 м 

Радиус поворота внешний 2,2 м 

Радиус поворота внутренний  0 м 

Дорожный просвет 10 см 

Дорожный просвет  
Активирована защита от 
попадания колес в яму 

1,9 см 

Масса (См. табличку производителя) 

Масса варьируется в зависимости от модели 

Управление Пропорциональное 

Розетка переменного тока 
на платформе 

Стандартно 

Максимальное давление в 
гидросистеме 

240 бар 

 
 
Напряжение 24 В 

Размер колес ø381 × 127 мм 

Уровень шума  <70 дБ 

Максимальный уровень шума при 
нормальном функционировании 
подъемника (A-взвеш.) 

Уровень вибрации 2,5 м/с2 

Максимальный продольный уклон,  
в сложенном положении 

25 % 

Максимальный поперечный уклон, 
в сложенном положении 

25 % 

Примечание. Значение уклона зависит от 
состояния грунта и достаточности 
сцепления. 

Максимальный рабочий уклон X-1,5°, Y-3° 

Скорость движения  

Максимальная, в сложенном 
состоянии 

3,5 км/ч 

Максимальная, в рабочем 
состоянии 

0,8 км/ч 

Нагрузка на поверхность  

Нагрузка на колеса  1240 кг 

Давление колеса на 
поверхность 

12,1 кг/см2 
1182,6 кПа 

Давление на пол 1174,1 кг/м2 
11,5 кПа 

Примечание. Информация о нагрузке на 
пол является приблизительной и не 
включает в себя различные опции. 
Разрешается использовать только с 
адекватным коэффициентом безопасности. 

Dingli постоянно работает над 

усовершенствованием своей продукции. 

Данные продуктов могут быть изменены 

без предварительного уведомления. 
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Модель: JCPT1212HA 

  

Максимальная рабочая высота  12 м 

Максимальная высота подъема 
платформы  

10 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни подняты 

2,49 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни сложены 

1,96 м 

Ширина  1,15 м 

Длина со сложенной платформой  2,48 м 

Длина с разложенной платформой  3,38 м 

Размеры платформы 
(длина × ширина) 

2,27 × 1,12 м 

Выдвижная консоль платформы  0,9 м 

Максимальная нагрузка в 
платформе  

320 кг 

Максимальная скорость ветра  12,5 м/с 

Колесная база  1,87 м 

Радиус поворота внешний 2,2 м 

Радиус поворота внутренний  0 м 

Дорожный просвет 10 см 

Дорожный просвет  
Активирована защита от 
попадания колес в яму 

1,9 см 

Масса (См. табличку производителя) 

Масса варьируется в зависимости от модели 

Управление Пропорциональное 

Розетка переменного тока 
на платформе 

Стандартно 

Максимальное давление в 
гидросистеме 

240 бар 

 
 
Напряжение 24 В 

Размер колес ø381 × 127 мм 

Уровень шума  <70 дБ 

Максимальный уровень шума при 
нормальном функционировании 
подъемника (A-взвеш.) 

Уровень вибрации 2,5 м/с2 

Максимальный продольный уклон,  
в сложенном положении 

25 % 

Максимальный поперечный уклон, 
в сложенном положении 

25 % 

Примечание. Значение уклона зависит от 
состояния грунта и достаточности 
сцепления. 

Максимальный рабочий уклон X-1,5°, Y-3° 

Скорость движения  

Максимальная, в сложенном 
состоянии 

3,5 км/ч 

Максимальная, в рабочем 
состоянии 

0,8 км/ч 

Нагрузка на поверхность  

Нагрузка на колеса  1310 кг 

Давление колеса на 
поверхность 

12,9 кг/см2 
1259,7 кПа 

Давление на пол 1250,7 кг/м2 
12,3 кПа 

Примечание. Информация о нагрузке на 
пол является приблизительной и не 
включает в себя различные опции. 
Разрешается использовать только с 
адекватным коэффициентом безопасности. 

Dingli постоянно работает над 

усовершенствованием своей продукции. 

Данные продуктов могут быть изменены 

без предварительного уведомления. 
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Модель: JCPT1412HA 

  

Максимальная рабочая высота  13,8 м 

Максимальная высота подъема 
платформы  

11,8 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни подняты 

2,62 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни сложены 

2,09 м 

Ширина  1,19 м 

Длина со сложенной платформой 2,48 м 

Длина с разложенной платформой  3,38 м 

Размеры платформы 
(длина × ширина) 

2,27 × 1,12 м 

Выдвижная консоль платформы  0,9 м 

Максимальная нагрузка в 
платформе  

320 кг 

Максимальная скорость ветра  0 м/с 

Колесная база  1,87 м 

Радиус поворота внешний 2,2 м 

Радиус поворота внутренний  0 м 

Дорожный просвет 10 см 

Дорожный просвет  
Активирована защита от 
попадания колес в яму 

1,9 см 

Масса (См. табличку производителя) 

Масса варьируется в зависимости от модели 

Управление Пропорциональное 

Розетка переменного тока 
на платформе 

Стандартно 

Максимальное давление в 
гидросистеме 

240 бар 

 
 
Напряжение 24 В 

Размер колес ø381 × 127 мм 

Уровень шума  <70 дБ 

Максимальный уровень шума при 
нормальном функционировании 
подъемника (A-взвеш.) 

Уровень вибрации 2,5 м/с2 

Максимальный продольный уклон,  
в сложенном положении 

25 % 

Максимальный поперечный уклон, 
в сложенном положении 

25 % 

Примечание. Значение уклона зависит от 
состояния грунта и достаточности 
сцепления. 

Максимальный рабочий уклон X-1,5°, Y-3° 

Скорость движения  

Максимальная, в сложенном 
состоянии 

3,5 км/ч 

Максимальная, в рабочем 
состоянии 

0,8 км/ч 

Нагрузка на поверхность  

Нагрузка на колеса  1280 кг 

Давление колеса на 
поверхность 

11,1 кг/см2 
1083,7 кПа 

Давление на пол 1169,8 кг/м2 
11,5 кПа 

Примечание. Информация о нагрузке на 
пол является приблизительной и не 
включает в себя различные опции. 
Разрешается использовать только с 
адекватным коэффициентом безопасности. 

Dingli постоянно работает над 

усовершенствованием своей продукции. 

Данные продуктов могут быть изменены 

без предварительного уведомления. 
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Модель: JCPT1612HA 

 

Максимальная рабочая высота  15,7 м 

Максимальная высота подъема 
платформы  

13,7 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни подняты 

2,62 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни сложены 

2,09 м 

Ширина  1,25 м 

Длина со сложенной платформой 2,84 м 

Длина с разложенной платформой  3,74 м 

Размеры платформы 
(длина × ширина) 

2,64 × 1,12 м 

Выдвижная консоль платформы  0,9 м 

Максимальная нагрузка в 
платформе  

250 кг 

Максимальная скорость ветра  0 м/с 

Колесная база  2,22 м 

Радиус поворота внешний 2,65 м 

Радиус поворота внутренний  0 м 

Дорожный просвет 10 см 

Дорожный просвет  
Активирована защита от 
попадания колес в яму 

1,9 см 

Масса (См. табличку производителя) 

Масса варьируется в зависимости от модели 

Управление Пропорциональное 

Розетка переменного тока 
на платформе 

Стандартно 

Максимальное давление в 
гидросистеме 

240 бар 

 
 
Напряжение 24 В 

Размер колес ø381 × 127 мм 

Уровень шума  <70 дБ 

Максимальный уровень шума при 
нормальном функционировании 
подъемника (A-взвеш.) 

Уровень вибрации 2,5 м/с2 

Максимальный продольный уклон,  
в сложенном положении 

25 % 

Максимальный поперечный уклон, 
в сложенном положении 

25 % 

Примечание. Значение уклона зависит от 
состояния грунта и достаточности 
сцепления. 

Максимальный рабочий уклон X-1,5°, Y-3° 

Скорость движения  

Максимальная, в сложенном 
состоянии 

3,5 км/ч 

Максимальная, в рабочем 
состоянии 

0,8 км/ч 

Нагрузка на поверхность  

Нагрузка на колеса  1350 кг 

Давление колеса на 
поверхность 

11,7 кг/см2 
1142 кПа 

Давление на пол 1013,1 кг/м2 
9,9 кПа 

Примечание. Информация о нагрузке на 
пол является приблизительной и не 
включает в себя различные опции. 
Разрешается использовать только с 
адекватным коэффициентом безопасности. 

Dingli постоянно работает над 

усовершенствованием своей продукции. 

Данные продуктов могут быть изменены 

без предварительного уведомления. 
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Модель: JCPT1612HAS 

 

Максимальная рабочая высота  15,7 м 

Максимальная высота подъема 
платформы  

13,7 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни подняты 

2,75 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни сложены 

2,22 м 

Ширина  1,19 м 

Длина со сложенной платформой 2,48 м 

Длина с разложенной платформой  3,38 м 

Размеры платформы 
(длина × ширина) 

2,27 × 1,12 м 

Выдвижная консоль платформы  0,9 м 

Максимальная нагрузка в 
платформе  

250 кг 

Максимальная скорость ветра  0 м/с 

Колесная база  1,87 м 

Радиус поворота внешний 2,20 м 

Радиус поворота внутренний  0 м 

Дорожный просвет 10 см 

Дорожный просвет  
Активирована защита от 
попадания колес в яму 

1,9 см 

Масса (См. табличку производителя) 

Масса варьируется в зависимости от модели 

Управление Пропорциональное 

Розетка переменного тока 
на платформе 

Стандартно 

Максимальное давление в 
гидросистеме 

240 бар 

 
 
Напряжение 24 В 

Размер колес ø381 × 127 мм 

Уровень шума  <70 дБ 

Максимальный уровень шума при 
нормальном функционировании 
подъемника (A-взвеш.) 

Уровень вибрации 2,5 м/с2 

Максимальный продольный уклон,  
в сложенном положении 

25 % 

Максимальный поперечный уклон, 
в сложенном положении 

25 % 

Примечание. Значение уклона зависит от 
состояния грунта и достаточности 
сцепления. 

Максимальный рабочий уклон X-1,5°, Y-3° 

Скорость движения  

Максимальная, в сложенном 
состоянии 

3,5 км/ч 

Максимальная, в рабочем 
состоянии 

0,8 км/ч 

Нагрузка на поверхность  

Нагрузка на колеса  1350 кг 

Давление колеса на 
поверхность 

11,7 кг/см2 
1142 кПа 

Давление на пол 1013,1 кг/м2 
9,9 кПа 

Примечание. Информация о нагрузке на 
пол является приблизительной и не 
включает в себя различные опции. 
Разрешается использовать только с 
адекватным коэффициентом безопасности. 

Dingli постоянно работает над 

усовершенствованием своей продукции. 

Данные продуктов могут быть изменены 

без предварительного уведомления. 
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Модель: JCPT0807AC 

 

Максимальная рабочая высота  7,8 м 

Максимальная высота подъема 
платформы  

5,8 м 

Максимальная высота платформы в 
сложенном состоянии  
Поручни подняты 

2,15 м 

Максимальная высота платформы в 
сложенном состоянии  
Поручни сложены 

1,83 м 

Ширина  0,76 м 

Длина со сложенной платформой  1,86 м 

Длина с разложенной платформой  2,76 м 

Размеры платформы 
(длина × ширина) 

1,67 × 0,74 м 

Выдвижная консоль платформы  0,9 м 

Максимальная нагрузка в 
платформе  

230 кг 

Максимальная скорость ветра  12,5 м/с 

Колесная база  1,36 м 

Радиус поворота внешний 1,64 м 

Радиус поворота внутренний  0 м 

Дорожный просвет 9 см 

Дорожный просвет  
Активирована защита от 
попадания колес в яму 

1,6 см 

Масса (См. табличку производителя) 

Масса варьируется в зависимости от модели 

Управление Пропорциональное 

Розетка переменного тока 
на платформе 

Стандартно 

Максимальное давление в 
гидросистеме 

180 бар 

 
 
Напряжение 24 В 

Размер колес Ø 323 × 100 мм 

Уровень шума  <70 дБ 

Максимальный уровень шума при 
нормальном функционировании 
подъемника (A-взвеш.) 

Уровень вибрации 2,5 м/с2 

Максимальный продольный уклон,  
в сложенном положении 

25 % 

Максимальный поперечный уклон, 
в сложенном положении 

25 % 

Примечание. Значение уклона зависит от 
состояния грунта и достаточности 
сцепления. 

Максимальный рабочий уклон X-1,5°, Y-3° 

Скорость движения  

Максимальная, в сложенном 
состоянии 

4,5 км/ч 

Максимальная, в рабочем 
состоянии 

0,6 км/ч 

Нагрузка на поверхность  

Нагрузка на колеса  710 кг 

Давление колеса на 
поверхность 

10,4 кг/см2 
1019 кПа 

Давление на пол 1373 кг/м2 
13,5 кПа 

Примечание. Информация о нагрузке на 
пол является приблизительной и не 
включает в себя различные опции. 
Разрешается использовать только с 
адекватным коэффициентом безопасности. 

Dingli постоянно работает над 

усовершенствованием своей продукции. 

Данные продуктов могут быть изменены 

без предварительного уведомления. 
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Модель: JCPT0808AC 

 

Максимальная рабочая высота  8 м 

Максимальная высота подъема 
платформы  

6 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни подняты 

2,23 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни сложены 

1,87 м 

Ширина  0,83 м 

Длина со сложенной платформой  2,48 м 

Длина с разложенной платформой  3,38 м 

Размеры платформы 
(длина × ширина) 

2,27 × 0,81 м 

Выдвижная консоль платформы  0,9 м 

Максимальная нагрузка в 
платформе  

380 кг 

Максимальная скорость ветра  12,5 м/с 

Колесная база  1,87 м 

Радиус поворота внешний 2,1 м 

Радиус поворота внутренний  0 м 

Дорожный просвет 10 см 

Дорожный просвет  
Активирована защита от 
попадания колес в яму 

1,9 см 

Масса (См. табличку производителя) 

Масса варьируется в зависимости от модели 

Управление Пропорциональное 

Розетка переменного тока 
на платформе 

Стандартно 

Максимальное давление в 
гидросистеме 

240 бар 

 
 
Напряжение 24 В 

Размер колес ø381 × 127 мм 

Уровень шума  <70 дБ 

Максимальный уровень шума при 
нормальном функционировании 
подъемника (A-взвеш.) 

Уровень вибрации 2,5 м/с2 

Максимальный продольный уклон,  
в сложенном положении 

25 % 

Максимальный поперечный уклон, 
в сложенном положении 

25 % 

Примечание. Значение уклона зависит от 
состояния грунта и достаточности 
сцепления. 

Максимальный рабочий уклон X-1,5°, Y-3° 

Скорость движения  

Максимальная, в сложенном 
состоянии 

5,0 км/ч 

Максимальная, в рабочем 
состоянии 

0,8 км/ч 

Нагрузка на поверхность  

Нагрузка на колеса  1000 кг 

Давление колеса на 
поверхность 

11,3 кг/см2 
1104,6 кПа 

Давление на пол 1360,7 кг/м2 
13,3 кПа 

Примечание. Информация о нагрузке на 
пол является приблизительной и не 
включает в себя различные опции. 
Разрешается использовать только с 
адекватным коэффициентом безопасности. 

Dingli постоянно работает над 

усовершенствованием своей продукции. 

Данные продуктов могут быть изменены 

без предварительного уведомления. 
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Модель: JCPT0812AC 

  

Максимальная рабочая высота  8 м 

Максимальная высота подъема 
платформы  

6 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни подняты 

2,23 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни сложены 

1,70 м 

Ширина  1,15 м 

Длина со сложенной платформой  2,48 м 

Длина с разложенной платформой  3,38 м 

Размеры платформы 
(длина × ширина) 

2,27 × 1,12 м 

Выдвижная консоль платформы  0,9 м 

Максимальная нагрузка в 
платформе  

540 кг 

Максимальная скорость ветра  12,5 м/с 

Колесная база  1,87 м 

Радиус поворота внешний 2,2 м 

Радиус поворота внутренний  0 м 

Дорожный просвет 10 см 

Дорожный просвет  
Активирована защита от 
попадания колес в яму 

1,9 см 

Масса (См. табличку производителя) 

Масса варьируется в зависимости от модели 

Управление Пропорциональное 

Розетка переменного тока 
на платформе 

Стандартно 

Максимальное давление в 
гидросистеме 

240 бар 

 
 
Напряжение 24 В 

Размер колес ø381 × 127 мм 

Уровень шума  <70 дБ 

Максимальный уровень шума при 
нормальном функционировании 
подъемника (A-взвеш.) 

Уровень вибрации 2,5 м/с2 

Максимальный продольный уклон,  
в сложенном положении 

25 % 

Максимальный поперечный уклон, 
в сложенном положении 

25 % 

Примечание. Значение уклона зависит от 
состояния грунта и достаточности 
сцепления. 

Максимальный рабочий уклон X-1,5°, Y-3° 

Скорость движения  

Максимальная, в сложенном 
состоянии 

5,0 км/ч 

Максимальная, в рабочем 
состоянии 

0,8 км/ч 

Нагрузка на поверхность  

Нагрузка на колеса  1000 кг 

Давление колеса на 
поверхность 

9,9 кг/см2 
972,3 кПа 

Давление на пол 883,6 кг/м2 
8,6 кПа 

Примечание. Информация о нагрузке на 
пол является приблизительной и не 
включает в себя различные опции. 
Разрешается использовать только с 
адекватным коэффициентом безопасности. 

Dingli постоянно работает над 

усовершенствованием своей продукции. 

Данные продуктов могут быть изменены 

без предварительного уведомления. 
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Модель: JCPT1008AC 

 

Максимальная рабочая высота  10 м 

Максимальная высота подъема 
платформы  

8 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни подняты 

2,36 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни сложены 

2,00 м 

Ширина  0,83 м 

Длина со сложенной платформой  2,48 м 

Длина с разложенной платформой  3,38 м 

Размеры платформы 
(длина × ширина) 

2,27 × 0,81 м 

Выдвижная консоль платформы  0,9 м 

Максимальная нагрузка в 
платформе  

230 кг 

Максимальная скорость ветра  0 м/с 

Колесная база  1,87 м 

Радиус поворота внешний 2,1 м 

Радиус поворота внутренний  0 м 

Дорожный просвет 10 см 

Дорожный просвет  
Активирована защита от 
попадания колес в яму 

1,9 см 

Масса (См. табличку производителя) 

Масса варьируется в зависимости от модели 

Управление Пропорциональное 

Розетка переменного тока 
на платформе 

Стандартно 

Максимальное давление в 
гидросистеме 

240 бар 

 
 
Напряжение 24 В 

Размер колес ø381 × 127 мм 

Уровень шума  <70 дБ 

Максимальный уровень шума при 
нормальном функционировании 
подъемника (A-взвеш.) 

Уровень вибрации 2,5 м/с2 

Максимальный продольный уклон,  
в сложенном положении 

25 % 

Максимальный поперечный уклон, 
в сложенном положении 

25 % 

Примечание. Значение уклона зависит от 
состояния грунта и достаточности 
сцепления. 

Максимальный рабочий уклон X-1,5°, Y-3° 

Скорость движения  

Максимальная, в сложенном 
состоянии 

5,0 км/ч 

Максимальная, в рабочем 
состоянии 

0,8 км/ч 

Нагрузка на поверхность  

Нагрузка на колеса  960 кг 

Давление колеса на 
поверхность 

10,8 кг/см2 
1062,7 кПа 

Давление на пол 1309,1 кг/м2 
12,8 кПа 

Примечание. Информация о нагрузке на 
пол является приблизительной и не 
включает в себя различные опции. 
Разрешается использовать только с 
адекватным коэффициентом безопасности. 

Dingli постоянно работает над 

усовершенствованием своей продукции. 

Данные продуктов могут быть изменены 

без предварительного уведомления. 
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Модель: JCPT1012AC 

  

Максимальная рабочая высота  10 м 

Максимальная высота подъема 
платформы  

8 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни подняты 

2,36 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни сложены 

1,83 м 

Ширина  1,15 м 

Длина со сложенной платформой  2,48 м 

Длина с разложенной платформой  3,38 м 

Размеры платформы 
(длина × ширина) 

2,27 × 1,12 м 

Выдвижная консоль платформы  0,9 м 

Максимальная нагрузка в 
платформе  

450 кг 

Максимальная скорость ветра  12,5 м/с 

Колесная база  1,87 м 

Радиус поворота внешний 2,2 м 

Радиус поворота внутренний  0 м 

Дорожный просвет 10 см 

Дорожный просвет  
Активирована защита от 
попадания колес в яму 

1,9 см 

Масса (См. табличку производителя) 

Масса варьируется в зависимости от модели 

Управление Пропорциональное 

Розетка переменного тока 
на платформе 

Стандартно 

Максимальное давление в 
гидросистеме 

240 бар 

 
 
Напряжение 24 В 

Размер колес ø381 × 127 мм 

Уровень шума  <70 дБ 

Максимальный уровень шума при 
нормальном функционировании 
подъемника (A-взвеш.) 

Уровень вибрации 2,5 м/с2 

Максимальный продольный уклон,  
в сложенном положении 

25 % 

Максимальный поперечный уклон, 
в сложенном положении 

25 % 

Примечание. Значение уклона зависит от 
состояния грунта и достаточности 
сцепления. 

Максимальный рабочий уклон X-1,5°, Y-3° 

Скорость движения  

Максимальная, в сложенном 
состоянии 

5,0 км/ч 

Максимальная, в рабочем 
состоянии 

0,8 км/ч 

Нагрузка на поверхность  

Нагрузка на колеса  1240 кг 

Давление колеса на 
поверхность 

12,2 кг/см2 
1198 кПа 

Давление на пол 1189,4 кг/м2 
11,7 кПа 

Примечание. Информация о нагрузке на 
пол является приблизительной и не 
включает в себя различные опции. 
Разрешается использовать только с 
адекватным коэффициентом безопасности. 

Dingli постоянно работает над 

усовершенствованием своей продукции. 

Данные продуктов могут быть изменены 

без предварительного уведомления. 
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Модель: JCPT1212AC 

  

Максимальная рабочая высота  12 м 

Максимальная высота подъема 
платформы  

10 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни подняты 

2,49 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни сложены 

1,96 м 

Ширина  1,15 м 

Длина со сложенной платформой  2,48 м 

Длина с разложенной платформой  3,38 м 

Размеры платформы 
(длина × ширина) 

2,27 × 1,12 м 

Выдвижная консоль платформы  0,9 м 

Максимальная нагрузка в 
платформе  

320 кг 

Максимальная скорость ветра  12,5 м/с 

Колесная база  1,87 м 

Радиус поворота внешний 2,2 м 

Радиус поворота внутренний  0 м 

Дорожный просвет 10 см 

Дорожный просвет  
Активирована защита от 
попадания колес в яму 

1,9 см 

Масса (См. табличку производителя) 

Масса варьируется в зависимости от модели 

Управление Пропорциональное 

Розетка переменного тока 
на платформе 

Стандартно 

Максимальное давление в 
гидросистеме 

240 бар 

 
 
Напряжение 24 В 

Размер колес ø381 × 127 мм 

Уровень шума  <70 дБ 

Максимальный уровень шума при 
нормальном функционировании 
подъемника (A-взвеш.) 

Уровень вибрации 2,5 м/с2 

Максимальный продольный уклон,  
в сложенном положении 

25 % 

Максимальный поперечный уклон, 
в сложенном положении 

25 % 

Примечание. Значение уклона зависит от 
состояния грунта и достаточности 
сцепления. 

Максимальный рабочий уклон X-1,5°, Y-3° 

Скорость движения  

Максимальная, в сложенном 
состоянии 

5,0 км/ч 

Максимальная, в рабочем 
состоянии 

0,8 км/ч 

Нагрузка на поверхность  

Нагрузка на колеса  1310 кг 

Давление колеса на 
поверхность 

12,9 кг/см2 
1267,4 кПа 

Давление на пол 1258,4 кг/м2 
12,3 кПа 

Примечание. Информация о нагрузке на 
пол является приблизительной и не 
включает в себя различные опции. 
Разрешается использовать только с 
адекватным коэффициентом безопасности. 

Dingli постоянно работает над 

усовершенствованием своей продукции. 

Данные продуктов могут быть изменены 

без предварительного уведомления. 
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Модель: JCPT1412AC 

  

Максимальная рабочая высота  13,8 м 

Максимальная высота подъема 
платформы  

11,8 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни подняты 

2,62 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни сложены 

2,09 м 

Ширина  1,19 м 

Длина со сложенной платформой 2,48 м 

Длина с разложенной платформой  3,38 м 

Размеры платформы 
(длина × ширина) 

2,27 × 1,12 м 

Выдвижная консоль платформы  0,9 м 

Максимальная нагрузка в 
платформе  

320 кг 

Максимальная скорость ветра  0 м/с 

Колесная база  1,87 м 

Радиус поворота внешний 2,2 м 

Радиус поворота внутренний  0 м 

Дорожный просвет 10 см 

Дорожный просвет  
Активирована защита от 
попадания колес в яму 

1,9 см 

Масса (См. табличку производителя) 

Масса варьируется в зависимости от модели 

Управление Пропорциональное 

Розетка переменного тока 
на платформе 

Стандартно 

Максимальное давление в 
гидросистеме 

240 бар 

 
 
Напряжение 24 В 

Размер колес ø381 × 127 мм 

Уровень шума  <70 дБ 

Максимальный уровень шума при 
нормальном функционировании 
подъемника (A-взвеш.) 

Уровень вибрации 2,5 м/с2 

Максимальный продольный уклон,  
в сложенном положении 

25 % 

Максимальный поперечный уклон, 
в сложенном положении 

25 % 

Примечание. Значение уклона зависит от 
состояния грунта и достаточности 
сцепления. 

Максимальный рабочий уклон X-1,5°, Y-3° 

Скорость движения  

Максимальная, в сложенном 
состоянии 

5,0 км/ч 

Максимальная, в рабочем 
состоянии 

0,8 км/ч 

Нагрузка на поверхность  

Нагрузка на колеса  1280 кг 

Давление колеса на 
поверхность 

11,2 кг/см2 
1097,5 кПа 

Давление на пол 1184,6 кг/м2 
11,6 кПа 

Примечание. Информация о нагрузке на 
пол является приблизительной и не 
включает в себя различные опции. 
Разрешается использовать только с 
адекватным коэффициентом безопасности. 

Dingli постоянно работает над 
усовершенствованием своей продукции. 
Данные продуктов могут быть изменены 
без предварительного уведомления. 
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Модель: JCPT1612AC 

 

Максимальная рабочая высота  15,7 м 

Максимальная высота подъема 
платформы  

13,7 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни подняты 

2,62 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни сложены 

2,09 м 

Ширина  1,25 м 

Длина со сложенной платформой 2,84 м 

Длина с разложенной платформой  3,74 м 

Размеры платформы 
(длина × ширина) 

2,64 × 1,12 м 

Выдвижная консоль платформы  0,9 м 

Максимальная нагрузка в 
платформе  

250 кг 

Максимальная скорость ветра 0 м/с 

Колесная база  2,22 м 

Радиус поворота внешний 2,65 м 

Радиус поворота внутренний  0 м 

Дорожный просвет 10 см 

Дорожный просвет  
Активирована защита от 
попадания колес в яму 

1,9 см 

Масса (См. табличку производителя) 

Масса варьируется в зависимости от модели 

Управление Пропорциональное 

Розетка переменного тока 
на платформе 

Стандартно 

Максимальное давление в 
гидросистеме 

240 бар 

 
 
Напряжение 24 В 

Размер колес ø381 × 127 мм 

Уровень шума  <70 дБ 

Максимальный уровень шума при 
нормальном функционировании 
подъемника (A-взвеш.) 

Уровень вибрации 2,5 м/с2 

Максимальный продольный уклон,  
в сложенном положении 

25 % 

Максимальный поперечный уклон, 
в сложенном положении 

25 % 

Примечание. Значение уклона зависит от 
состояния грунта и достаточности 
сцепления. 

Максимальный рабочий уклон X-1,5°, Y-3° 

Скорость движения  

Максимальная, в сложенном 
состоянии 

5,0 км/ч 

Максимальная, в рабочем 
состоянии 

0,8 км/ч 

Нагрузка на поверхность  

Нагрузка на колеса  1350 кг 

Давление колеса на 
поверхность 

11,8 кг/см2 
1159,2 кПа 

Давление на пол 1028,4 кг/м2 
10,1 кПа 

Примечание. Информация о нагрузке на 
пол является приблизительной и не 
включает в себя различные опции. 
Разрешается использовать только с 
адекватным коэффициентом безопасности. 

Dingli постоянно работает над 
усовершенствованием своей продукции. 
Данные продуктов могут быть изменены 
без предварительного уведомления. 
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Модель: JCPT1612ACS 

 

Максимальная рабочая высота  15,7 м 

Максимальная высота подъема 
платформы  

13,7 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни подняты 

2,75 м 

Максимальная высота платформы 
в сложенном состоянии  
Поручни сложены 

2,22 м 

Ширина  1,19 м 

Длина со сложенной платформой 2,48 м 

Длина с разложенной платформой  3,38 м 

Размеры платформы 
(длина × ширина) 

2,27 × 1,12 м 

Выдвижная консоль платформы  0,9 м 

Максимальная нагрузка в 
платформе  

250 кг 

Максимальная скорость ветра  0 м/с 

Колесная база  1,87 м 

Радиус поворота внешний 2,20 м 

Радиус поворота внутренний  0 м 

Дорожный просвет 10 см 

Дорожный просвет  
Активирована защита от 
попадания колес в яму 

1,9 см 

Масса (См. табличку производителя) 

Масса варьируется в зависимости от модели 

Управление Пропорциональное 

Розетка переменного тока 
на платформе 

Стандартно 

Максимальное давление в 
гидросистеме 

240 бар 

 
 
Напряжение 24 В 

Размер колес ø381 × 127 мм 

Уровень шума  <70 дБ 

Максимальный уровень шума при 
нормальном функционировании 
подъемника (A-взвеш.) 

Уровень вибрации 2,5 м/с2 

Максимальный продольный уклон,  
в сложенном положении 

25 % 

Максимальный поперечный уклон, 
в сложенном положении 

25 % 

Примечание. Значение уклона зависит от 
состояния грунта и достаточности 
сцепления. 

Максимальный рабочий уклон X-1,5°, Y-3° 

Скорость движения  

Максимальная, в сложенном 
состоянии 

5,0 км/ч 

Максимальная, в рабочем 
состоянии 

0,8 км/ч 

Нагрузка на поверхность  

Нагрузка на колеса  1350 кг 

Давление колеса на 
поверхность 

11,7 кг/см2 
1142 кПа 

Давление на пол 1013,1 кг/м2 
9,9 кПа 

Примечание. Информация о нагрузке на 
пол является приблизительной и не 
включает в себя различные опции. 
Разрешается использовать только с 
адекватным коэффициентом безопасности. 

Dingli постоянно работает над 
усовершенствованием своей продукции. 
Данные продуктов могут быть изменены 
без предварительного уведомления. 
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Технические характеристики 
аккумуляторной батареи 

 

Свинцово-кислотный аккумулятор 

JCPT0807AC, JCPT0807HA, 
JCPT0808AC, JCPT0808HA, 
JCPT0812AC, JCPT0812HA, 
JCPT1008AC, JCPT1008HA, 
JCPT1012AC, JCPT1012HA 

Стандартно 

Напряжение 6VDC 

Тип 6TB185 

Количество 4 

Ёмкость батареи, максимальная 185Ah 

Не требует технического 
обслуживания 

Да 

JCPT0807AC, по желанию 

Напряжение 12VDC 

Тип T-605 

Количество 4 

Ёмкость батареи, максимальная 210 Ач 

Не требует технического 
обслуживания 

№ 

JCPT0808AC, JCPT0808HA, 
JCPT0812AC, JCPT0812HA, 
JCPT1008AC, JCPT1008HA, 
JCPT1012AC, JCPT1012HA 

по 
желанию 

заказчика 

Напряжение 6VDC 

Тип T-105 Plus 

Количество 4 

Ёмкость батареи, максимальная 225Ah 

Не требует технического 
обслуживания 

№ 

JCPT1212AC, JCPT1212HA Стандартно 

Напряжение 6VDC 

Тип 6TB200 

Количество 4 

Ёмкость батареи, максимальная 200Ah 

Не требует технического 
обслуживания 

Да 

 

 
 
 
 
JCPT1212AC, 
JCPT1212HA 

по желанию 
заказчика 

Напряжение 6VDC 

Тип T-125 Plus 

Количество 4 

Ёмкость батареи, максимальная 240Ah 

Не требует технического 
обслуживания 

№ 

JCPT1412AC, JCPT1412HA, 
JCPT1612AC, JCPT1612HA, 
JCPT1612ACS, JCPT1612HAS 

Стандартно 

Напряжение 12VDC 

Тип 12TB120 

Количество 4 

Ёмкость батареи, максимальная 240Ah 

Не требует технического 
обслуживания 

Да 

JCPT1412AC, JCPT1412HA, 
JCPT1612AC, JCPT1612HA, 
JCPT1612ACS, JCPT1612HAS 

по 
желанию 

заказчика 

Напряжение 6VDC 

Тип 6TB220 

Количество 4 

Ёмкость батареи, максимальная 220Ah 

Не требует технического 
обслуживания 

Да 

JCPT1412AC, JCPT1412HA, 
JCPT1612AC, JCPT1612HA, 
JCPT1612ACS, JCPT1612HAS, 

по 
желанию 

заказчика 

Напряжение 12VDC 

Тип T-1275 Plus 

Количество 4 

Ёмкость батареи, максимальная 150Ah 

Не требует технического 
обслуживания 

№ 
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Литиевый аккумулятор 

JCPT0807AC, JCPT0807HA, 
JCPT0808AC, JCPT0808HA, 
JCPT0812AC, JCPT0812HA, 
JCPT1008AC, JCPT1008HA, 
JCPT1012AC, JCPT1012HA  

по желанию 
заказчика 

Напряжение 24 В постоянного тока 

Тип TFL24-180-DL3  

Количество 1 

Ёмкость батареи, максимальная 180 Ач 

Не требует технического 
обслуживания 

Да 

JCPT1212AC, JCPT1212HA, 
JCPT1412AC, JCPT1412HA, 
JCPT1612AC, JCPT1612HA, 
JCPT1612ACS, JCPT1612HAS 

по 
желанию 

заказчика 

Напряжение 24 В постоянного тока 

Тип TFL24-220-DL2 

Количество 1 

Ёмкость батареи, максимальная 220 Ач 

Не требует технического 
обслуживания 

Да 
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Панель управления 

платформой 

1 Переключатель включения функции  

Нажмите и удерживайте переключатель 
включения функций, чтобы 
активировать функцию 
движения/подъема. 

2 Тумблер 

Чтобы активировать функцию рулевого 

управления, нажмите тумблер в любом 

направлении. 

3 Ручка пропорционального управления 

Функция подъема: Нажмите и 

удерживайте переключатель включения 

функций, чтобы включить функцию 

подъема на ручке управления 

платформой. Переместите ручку 

управления в направлении, указанном 

синей стрелкой, и платформа 

поднимется. Переместите ручку 

управления в направлении, указанном 

желтой стрелкой, и платформа 

опустится. Если платформа опускается, 

должен звучать сигнал опускания. 

Функция привода: Нажмите и 

удерживайте переключатель включения 

функций, чтобы включить функцию 

привода на ручке управления 

платформой. Переместите ручку 

управления в направлении, указанном 

синей стрелкой на панели управления, 

и оборудование будет двигаться в 

направлении, указанном синей 

стрелкой. Переместите ручку 

управления в направлении, указанном 

желтой стрелкой на панели управления, 

и оборудование будет двигаться в 

направлении, указанном желтой 

стрелкой. 

 

 

 

4 Звуковой сигнал 

Нажмите для подачи звукового сигнала. 

Отпустите кнопку звукового сигнала, и 

звуковой сигнал прекратится.  

5 Кнопка выбора функции подъема 

Нажмите эту кнопку, чтобы 

активировать функцию подъема.  

6 Кнопка выбора движения 

Нажмите эту кнопку, чтобы 

активировать функцию привода. 

7 Кнопка скорости привода 

Нажмите эту кнопку, чтобы 

активировать функцию медленного или 

быстрого движения. 

8 Светодиодный экран считывания 

показаний 

Индикатор состояния аккумуляторов и 

диагностической системы. 

9 Кнопка аварийного останова 

Для отключения всех функций нажмите 

красную кнопку аварийного останова. 

Для управления оборудованием 

поверните красную кнопку аварийного 

останова по часовой стрелке в 

положение «включено». 
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Осмотр оборудования перед 

началом работы 

 Убедиться, что руководство по 

эксплуатации находится в месте 

хранения на подъемнике и что оно в 

читабельном виде. 

 Убедитесь, что все предупредительные 

наклейки на месте и четко видны. См. 

раздел «Предупредительные 

наклейки». 

 Убедитесь в отсутствии утечек 

гидравлического масла; проверьте 

надлежащий уровень масла. При 

необходимости, долейте масло. См. 

раздел «Техническое обслуживание». 

 Проверьте аккумуляторную батарею на 

предмет утечки; убедитесь в 

надлежащем уровне электролита. При 

необходимости, долейте 

дистиллированную воду. См. раздел 

«Техническое обслуживание». 

Проверьте следующие узлы на 

работоспособность и неисправности, 

неправильную установку, износ: 

 электрических компонентов, 

проводки и электрических кабелей; 

 гидравлических шлангов, фитингов, 

цилиндров и коллекторов; 

 аккумуляторов и клемм; 

 двигателей; 

 колодок; 

 колес и ободов; 

 кабелей заземления; 

 выключателей и сигнализации; 

 гаек, болтов и других соединений; 

 элементы защиты платформы от 

перегрузок; 

 входную калитку на платформу; 

 

 

 сигнальный фонарь (если 

установлен); 

 предохранительный рычаг; 

 расширение платформы; 

 элементы ножничного механизма; 

 джойстик управления платформой; 

 компоненты тормоза; 

 стоппер. 

Проверьте подъемник на: 

 наличие трещин в сварных швах 

или конструктивных элементах; 

 наличие вмятин или повреждений 

оборудования; 

 убедитесь, что все структурные и 

другие важные элементы 

присутствуют, и все 

соответствующие крепежные 

элементы и штифты на месте и 

правильно затянуты; 

 убедитесь, что боковые поручни 

установлены, а штифты поручней и 

болты закреплены; 

 убедитесь, что лотки шасси 

закрыты и зафиксированы, а 

аккумуляторные батареи правильно 

подключены. 

Примечание. Если для осмотра 

оборудования требуется поднять 

платформу, убедитесь в наличии 

предохранительного рычага на месте. См. 

раздел «Руководство по использованию в 

работе». 
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опуститься до конца. Пока платформа 

опускается, должен звучать сигнал 

задержки спуска. 

Проверка аварийного опускания 

17 Включите функцию подъема и 

поднимите платформу примерно на 60 

см. 

18 Потяните ручку аварийного опускания, 

расположенную со стороны нижнего 

пульта управления. 

⊙ Результат: платформа должна 

опуститься. Сигнал спуска не будет 

звучать. 

19 Поверните ключ зажигания в положение 

управления с платформы.  

 

Управление с платформы 

Проверка аварийного останова 

20 Нажмите и установите красную кнопку 

аварийного останова пульта 

управления платформы в положение 

«выключено». 

⊙ Результат: не должна выполняться ни 

одна функция. 

21 Вытяните красную кнопку аварийного 

останова в положение «включено». 

⊙ Результат: светодиодный индикатор 

должен загореться. 

Проверка звукового сигнала 

22 Нажмите кнопку звукового сигнала. 

⊙ Результат: прозвучит звуковой сигнал. 

Включение функции тестирования 

и функции переключателей 

вверх/вниз  

23 Не держитесь за переключатель 

включения функций на ручке 

управления. 

24 Медленно переместите ручку 

управления сначала в направлении, 

указанном синей стрелкой вверх, затем 

в направлении, указанном желтой 

стрелкой вниз. 

⊙ Результат: не должна выполняться ни 

одна функция. 

25 Нажмите кнопку выбора подъема.  

26 Нажмите и удерживайте в нажатом 

положении переключатель включения 

функций на ручке управления. 

27 Медленно переместите ручку 

управления в направлении, указанном 

синей стрелкой вверх. 

⊙ Результат: платформа должна 

подняться вверх. Стоппер должен 

заблокироваться.  

28 Отпустите ручку управления.  

⊙ Результат: платформа должна 

прекратить подъем. 

29 Нажмите и удерживайте в нажатом 

положении переключатель включения 

функций. Медленно переместите ручку 

управления в направлении, указанном 

желтой стрелкой вниз. 

⊙ Результат: платформа должна 

опуститься. Если платформа опускается, 

должен звучать сигнал опускания. 

Проверка рулевого управления 

Примечание. Выполняя проверку функций 

рулевого управления и движения, встаньте 

на платформу, обратившись лицом к 

рулевому концу оборудования. 

30 Нажмите кнопку выбора движения. 

Должна загореться индикаторная 

лампа.  

31 Нажмите и удерживайте в нажатом 

положении переключатель включения 
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функций на ручке управления. 

32 Нажмите на тумблер в верхней части 

ручки управления в направлении, 

указанном левой синей стрелкой на 

панели управления. 

⊙ Результат: управляющие колеса 

должны повернуться в направлении, 

указанном синей стрелкой влево на 

панели управления. 

33 Нажмите на тумблер в верхней части 

ручки управления в направлении, 

указанном правой желтой стрелкой на 

панели управления. 

⊙ Результат: Колеса должны 

поворачиваться в направлении, 

указанном правой желтой стрелкой на 

панели управления. 

Проверка движения и тормозов 

34 Нажмите кнопку выбора движения. 

Должна загореться индикаторная 

лампа. 

35 Нажмите и удерживайте в нажатом 

положении переключатель включения 

функций на ручке управления. 

36 Медленно переместите ручку 

управления в направлении, указанном 

синей стрелкой вверх на панели 

управления, пока оборудование не 

начнет двигаться, затем верните ручку в 

центральное положение. 

⊙ Результат: оборудование должно начать 

движение в направлении, указанном 

синей стрелкой вверх на панели 

управления, а затем резко 

остановиться. 

37 Нажмите и удерживайте в нажатом 

положении переключатель включения 

функций на ручке управления. 

38 Медленно переместите ручку 

управления в направлении, указанном 

желтой стрелкой вниз на панели 

управления, пока оборудование не 

начнет двигаться, затем верните ручку в 

центральное положение. 

⊙ Результат: оборудование должно начать 

движение в направлении, указанном 

желтой стрелкой вниз на панели 

управления, а затем резко 

остановиться. 

Примечание. Тормоза должны обладать 

способностью удержать оборудование на 

любом уклоне, который оно способно 

преодолеть. 

Проверка ограничения скорости 

привода 

39 Нажмите и удерживайте в нажатом 

положении переключатель включения 

функций. Поднимите платформу 

примерно на 2 м от земли. 

⊙ Результат: Стоппер должен 

заблокироваться. 

40 Нажмите и удерживайте в нажатом 

положении переключатель включения 

функций на ручке управления. 

41 Медленно переведите ручку 

управления в положение полного хода. 

⊙ Результат: Максимально достижимая 

скорость движения при поднятой 

платформе не должна превышать 22 

см/с.  

¤ Результат: Если скорость движения с 

поднятой платформой превышает 22 

см/с, немедленно пометьте и снимите 

оборудование с эксплуатации. 

Проверка работы датчика наклона 

Примечание. Настоящая проверка 

выполняется на земле с помощью 

контроллера платформы. Запрещается 

стоять на платформе. 
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42 Полностью опустите платформу. 

43 Установите под передние колеса бруски 

размером 3,5 х 20 см из дерева или 

металла с каждой стороны и наедьте на 

них передними колесами. 

44 Поднимите платформу примерно на 2 м 

от земли. 

⊙ Результат: Платформа должна 

остановиться; раздастся звуковой 

сигнал с частотой 180 звуковых 

сигналов в минуту. На индикаторе 

управления платформой должны 

отображаться символы «LL». 

45 Нажмите кнопку выбора движения.  

46 Нажмите и удерживайте в нажатом 

положении переключатель включения 

функций на ручке управления. 

47 Переместите ручку управления сначала 

в направлении, указанном синей 

стрелкой вверх, и затем переместите 

ручку управления в направлении, 

указанном желтой стрелкой вниз. 

⊙ Результат: функция движения не 

должна действовать ни в одном 

направлении. 

48 Опустите платформу и съедьте с 

брусков. 

Проверка стоппера  

Примечание. Стоппер должен 

автоматически развернуться в момент 

поднятия платформы. При разворачивании 

стоппер активирует еще один концевой 

выключатель, который позволяет 

оборудованию продолжить работу. Если 

стоппер не сработает, прозвучит сигнал 

тревоги и подъем/движение оборудования 

прекращается. 

49 Поднимите платформу вверх. 

⊙ Результат: установка стоппера 

производится при подъеме платформы 

примерно на 2 метра от земли. 

50 Нажмите на щитки стоппера с одной 

стороны, а затем с другой. 

⊙ Результат: щитки стоппера не должны 

двигаться. 

51 Опустите платформу вниз.  

⊙ Результат: щитки стоппера должны 

вернуться в походное положение.  

52 Поместите кусок дерева размером 3,5 × 

20 см или аналогичный под щиток 

стоппера. Поднимите платформу вверх.  

⊙ Результат: когда платформа 

поднимется примерно на 2 метра от 

земли, сигнал стоппера будет звучать с 

частотой 180 звуковых сигналов в 

минуту, а на индикаторе управления 

платформой будет отображаться число 

«18». 

53 Нажмите кнопку выбора движения.  

54 Нажмите и удерживайте в нажатом 

положении переключатель включения 

функций на ручке управления. 

55 Переместите ручку управления сначала 

в направлении, указанном синей 

стрелкой вверх, затем переместите 

ручку управления в направлении, 

указанном желтой стрелкой вниз. 

⊙ Результат: функция движения не 

должна действовать ни в одном 

направлении. 

56 Нажмите и удерживайте в нажатом 

положении переключатель включения 

функций на ручке управления. 

57 Нажмите на тумблер в верхней части 

ручки управления в направлении, 

указанном синей и желтой стрелками на 

панели управления. 

⊙ Результат: функция управления 
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сообщение «0b». (Помеха) 

63 Нажмите кнопку включения функции 

привода, чтобы подвести машину на 

расстояние 2 метров от помехи. 

Поверните контроллер платформы так, 

чтобы он находился непосредственно 

над ультразвуковым датчиком на одной 

линии с помехой. 

64 Нажмите кнопку включения функции 

подъема, нажмите и удерживайте 

кнопку включения функции на 

джойстике и медленно приблизьтесь к 

помехе. 

⊙ Результат: Когда панель управления 

платформой окажется на расстоянии 2 м 

от помехи, сигнализация должна 

подавать звуковой сигнал 110 раз в 

минуту, а на светодиодном дисплее 

платформы должно отобразиться 

сообщение «0b». («Помеха») 

¤ Результат: Когда блок управления 

платформой находится на расстоянии 2 

м от помехи, предупреждающий сигнал 

(звуковой) об опасности столкновении 

не подается. Немедленно остановите 

машину. Выключите ее.  

65 Поднимите платформу, следя за тем, 

чтобы ультразвуковой датчик постоянно 

находился напротив помехи. 

⊙ Результат: Когда панель управления 

платформой окажется на расстоянии 1,5 

м от помехи, подъем платформы 

прекратится, сигнализация должна 

подавать звуковой сигнал 110 раз в 

минуту, а на светодиодном дисплее 

платформы должно отобразиться 

сообщение «0b». (Помеха) 

¤ Результат: Когда блок управления 

платформой находится на расстоянии 

1,5 м от помехи, предупреждающий 

сигнал (звуковой) об опасности 

столкновении не подается, подъем 

платформы продолжается. Немедленно 

остановите машину. Выключите ее. 

66 Отпустите джойстик и снова поднимите 

машину в течение 5 секунд (до 

окончания времени срабатывания 

тревоги). 

⊙ Результат: Платформа будет 

продолжать подниматься, система 

должна продолжать подавать звуковые 

сигналы 110 раз в минуту, а на 

светодиодном дисплее платформы 

отображается «0b». («Помеха») 

67 Отпустите джойстик и снова поднимите 

машину через 5 секунд (после 

прекращения подачи сигнала тревоги). 

⊙ Результат: Функция подъема будет 

отключена, подъем станет 

невозможным, сигнал должен 

подаваться непрерывно 110 раз в 

минуту, а на светодиодном дисплее 

платформы должно отображаться 

сообщение «0b». («Помеха») 

Примечание. Ультразвуковой датчик 

безопасности обеспечивает защиту 

оператора и платформы только в том 

случае, если он находится 

непосредственно над панелью управления 

платформой. 
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Аварийная остановка 

Нажмите аварийную клавишу на нижней 

или верхней панели управления для 

полной остановки всех систем подъемника . 

Ремонт и обслуживание должны 

производиться при нажатой аварийной 

клавише. 

 

Аварийное опускание 

1 Потяните кнопку аварийного опускания.  

 

Управление с земли 

1 Убедитесь в том, что выключатель 

массы включен. 

2 Поверните ключ замка в положение 

управления с нижней панели. 

3 Вытяните красную кнопку аварийного 

останова на платформе в положение 

«включено». 

Позиционирование платформы 

1 На панели управления нажмите и 

удерживайте кнопку включения 

функции подъема. 

2 Нажмите кнопку подъема или опускания 

платформы. 

Функции движения и управления 

недоступны с нижнего пульта управления. 

 

Управление из платформы 

1 Убедитесь в том, что выключатель 

массы включен. 

2 Поверните ключ зажигания в положение 

управления с платформы. 

3 Вытяните красную кнопку аварийного 

останова на платформе в положение 

«включено». 

Позиционирование платформы 

1 Нажмите кнопку выбора подъема.  

2 Нажмите и удерживайте в нажатом 

положении переключатель включения 

функций на ручке управления. 

3 Двигайте рычаг джойстика 

вперед-назад для позиционирования 

платформы. 

Для выполнения руления 

1 Нажмите кнопку движения.  

2 Нажмите и удерживайте в нажатом 

положении переключатель включения 

функций на ручке управления. 

3 Позиционируйте рулевые колеса с 

помощью кнопок на рычаге джойстика.  

Для движения 

1 Нажмите кнопку движения.  

2 Нажмите и удерживайте в нажатом 

положении переключатель включения 

функций на ручке управления. 

3 Увеличение скорости: медленно 

переместите ручку управления от 

центра. 

Уменьшение скорости: медленно 

переместите ручку управления в 

направлении центра. 

Останов: верните ручку управления в 

центр или отпустите переключатель 

включения функций. 

Для идентификации направления движения 

оборудования используйте стрелки 

направления с цветовой кодировкой на 

пульте управления платформы. 

Скорость движения оборудования при 

подъеме платформы ограничена. 

На скорость оборудования влияет 

состояние аккумуляторной батареи. Когда 

мигает индикатор уровня заряда 
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Складывание ограждений 

(JCPT0808 ~ JCPT1612) 

Система поручней платформы состоит из 

трех откидных секций для дополнительной 

площадки и трех секций для основной 

площадки. Все секции удерживаются на 

месте четырьмя проволочными 

стопорными штифтами. 

1 Полностью опустите платформу и 

уберите дополнительную площадку.  

2 Снимите панель управления с 

платформы.  

3 Изнутри платформы извлеките два 

штифта блокировки передней 

выдвижной площадки.  

4 Сложите передние поручни в сборе. 

Держите руки как можно дальше от 

точек защемления. 

5 Установите два снятых штифта обратно 

в боковые кронштейны поручня.  

6 Сложите левый поручень 

дополнительной площадки в сборе. 

Держите руки как можно дальше от 

точек защемления. 

7 Сложите правый поручень 

дополнительной площадки в сборе. 

Держите руки как можно дальше от 

точек защемления. 

8 Осторожно откройте ворота и 

перейдите на заднюю ступеньку или на 

землю.  

9 С задней ступеньки или с земли 

снимите стопорные штифты с левой 

задней части главной площадки. 

10 Сложите левый поручень в сборе. 

Держите руки как можно дальше от 

точек защемления. 

11 Установите снятые штифты обратно в 

кронштейн заднего поручня. 

12 Выньте правые задние стопорные 

штифты основной площадки. 

13 Сложите правый поручень в сборе. 

Держите руки как можно дальше от 

точек защемления. 

14 Установите снятые штифты обратно в 

кронштейн заднего поручня.  

15 Сложите задний поручень в сборе. 

Держите руки как можно дальше от 

точек защемления.  

 

Как установить поручни 

Следуйте инструкциям по складыванию 

поручней, но действуйте в обратном 

порядке. 

 

Как установить и убрать 

дополнительные площадки 

1 Нажмите ногой на штырьковый 

фиксатор, расположенный на 

дополнительной площадке. 

2 Нажмите на дополнительную площадку, 

чтобы выдвинуть ее в нужное 

положение. 

Запрещается стоять на 

дополнительной площадке в процессе 

ее выдвижения. 

 

Включение функции защиты 

от столкновений (если она 

предусмотрена) 

Когда функция защиты от столкновений 

активирована, подаются сигналы трех 

уровней (предупреждения об опасности). 

1 Когда ультразвуковой датчик (панели 

управления платформой) находится в 4 

метрах от помехи, машина подает 

сигнал тревоги (50 звуковых сигналов в 

минуту). 
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Дисплей Описание Следствие 

53 
53 Неисправность катушки заднего 
хода 

Блокировка подъема и движения 

54 54 Неисправность катушки подъема Блокировка подъема и движения 

55 55 Неисправность катушки опускания Блокировка подъема и движения 

56 
56 Неисправность правой катушки 
управления 

Блокировка подъема и движения 

57 
57 Неисправность левой катушки 
управления 

Блокировка подъема и движения 

59 
59 Неисправность параллельной 
катушки 

Блокировка подъема и движения 

68 Низкое напряжение батареи Блокировка всех действий 

80 
Нагрузка на платформу составляет 
более 80% 

Привлечение внимания 

90 
Нагрузка на платформу составляет 
более 90% 

Привлечение внимания 

99  
Нагрузка на платформу составляет 
более 99% 

Привлечение внимания 

OL Платформа перегружена Блокировка всех движений 

LL Машина покрыта плиткой Блокировка подъема и движения 

UP 
Крайнее верхнее положение 
платформы 

Привлечение внимания 

102 
Восстановить значения параметров по 
умолчанию 

Привлечение внимания 

103 Батарея разряжается Привлечение внимания 

104 Контроллер мотора, ошибка Привлечение внимания 

105 Тревога СУБ Ограничение скорости движения 

106 Неисправность СУБ Блокировка всех движений 

PCU: n1,  

ECU: 1xxx code 
Неисправность контроллера двигателя 
левого привода 

Завис контроллер 

PCU:n2,  

ECU: 2xxx code 
Неисправность контроллера двигателя 
правого привода 

Завис контроллер 

PCU: n3,  

ECU: 3xxx code 
Неисправность контроллера двигателя 
насоса 

Завис контроллер 

PCU: n4,  

ECU:4xxx code 
Неисправность СУБ Зависит от СУБ 
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Список кодов неисправностей (контроллер двигателя) 

Дисплей Описание Следствие 

1008, 2008, 3008 СТОРОЖЕВОЕ УСТРОЙСТВО Завис контроллер 

1017, 2017, 3017 СБОЙ ЛОГИКИ #3 Завис контроллер 

1018, 2018, 3018 СБОЙ ЛОГИКИ #2 Завис контроллер 

1019, 2019, 3019 СБОЙ ЛОГИКИ #1 Завис контроллер 

1028, 2028, 3028 
НИЗКОЕ ОТРИЦАТЕЛЬНОЕ 
НАПРЯЖЕНИЕ ДВИГАТЕЛЯ НАСОСА 

Завис контроллер 

1029, 2029, 3029 
ВЫСОКОЕ ОТРИЦАТЕЛЬНОЕ 
НАПРЯЖЕНИЕ ДВИГАТЕЛЯ НАСОСА 

Завис контроллер 

1030, 2030, 3030 
НИЗКОЕ ОТРИЦАТЕЛЬНОЕ 
НАПРЯЖЕНИЕ ДВИГАТЕЛЯ 

Завис контроллер 

1031, 2031, 3031 
ВЫСОКОЕ ОТРИЦАТЕЛЬНОЕ 
НАПРЯЖЕНИЕ ДВИГАТЕЛЯ 

Завис контроллер 

1037, 2037, 3037 ЗАМЫКАНИЕ КОНТАКТОРА Завис контроллер 

1038, 2038, 3038 РАЗМЫКАНИЕ КОНТАКТОРА Завис контроллер 

1052, 2052, 3052 I=0 ДЛЯ НАСОСА, ПОСТОЯННО Завис контроллер 

1053, 2053, 3053 
ВЫСОКИЙ ТОК НАСОСА В РЕЖИМЕ 
ОЖИДАНИЯ 

Завис контроллер 

1060, 2060, 3060 ЗАРЯД КОНДЕНСАТОРА Завис контроллер 

1062, 2062, 3062 ТЕПЛ. ЗАЩИТА Завис контроллер 

1065, 2065, 3065 ТЕМПЕРАТУРА ДВИГАТЕЛЯ Завис контроллер 

1066, 2066, 3066 НИЗКИЙ ЗАРЯД АККУМУЛЯТОРА Завис контроллер 

1074, 2074, 3074 КОРОТКОЕ ЗАМЫКАНИЕ ПРИВОДА Завис контроллер 

1075, 2075, 3075 КОНТАКТОР ПРИВОДА Завис контроллер 

1078, 2078, 3078 НЕПРАВИЛЬНОЕ VACC Завис контроллер 

1079, 2079, 3079 НЕПРАВИЛЬНЫЙ ЗАПУСК Завис контроллер 

1080, 2080, 3080 ВПЕРЕД + НАЗАД Завис контроллер 

1086, 2086, 3086 ШНУР ПЕДАЛИ KO Завис контроллер 

1152, 2152, 3152 ОШИБКА ШИНЫ IIC Завис контроллер 

1153, 2153, 3153 ОШИБКА ЭНКОДЕРА XX Завис контроллер 
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Дисплей Описание Следствие 

1154, 2154, 3154 НЕСООТВЕТСТВИЕ НА ВЫХОДЕ ХХ Завис контроллер 

1155, 2155, 3155 SP MISMATCHXX Завис контроллер 

1157, 2157, 3157 НЕСООТВЕТСТВИЕ НА ВХОДЕ ХХ Завис контроллер 

1158, 2158, 3158 NOT RDY DRV.POW. Завис контроллер 

1159, 2159, 3159 HVIL FAIL Завис контроллер 

1160, 2160, 3160 SENS BAT TEMP KO Завис контроллер 

1161, 2161, 3161 RPM HIGH Завис контроллер 

1162, 2162, 3162 BUMPER STOP Завис контроллер 

1163, 2163, 3163 ED SLIP MISMATCH Завис контроллер 

1164, 2164, 3164 PWM ACQ. ERROR Завис контроллер 

1168, 2168, 3168 SIN / COS D.ERR XX Завис контроллер 

1169, 2169, 3169 ENCODER D.ERR XX Завис контроллер 

1170, 2170, 3170 WRONG KEY VOLT. Завис контроллер 

1171, 2171, 3171 ACQUIRING A.S. Завис контроллер 

1172, 2172, 3172 ACQUIRE ABORT Завис контроллер 

1173, 2173, 3173 ACQUIRE END Завис контроллер 

1174, 2174, 3174 OFFSET SPD.SENS. Завис контроллер 

1175, 2175, 3175 SPEED FB. ERROR Завис контроллер 

1176, 2176, 3176 HOME SENS.ERR XX Завис контроллер 

1177, 2177, 3177 COIL SHOR. EB. Завис контроллер 

1178, 2178, 3178 MOTOR TEMP. STOP Завис контроллер 

1179, 2179, 3179 STEER SENSOR KO Завис контроллер 

1180, 2180, 3180 OVERLOAD Завис контроллер 

1181, 2181, 3181 WRONG ENC SET Завис контроллер 

1185, 2185, 3185 TILLER ERROR Завис контроллер 

1186, 2186, 3186 WAIT MOT.P STILL Завис контроллер 
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Дисплей Описание Следствие 

1187, 2187, 3187 LIFT+LOWER Завис контроллер 

1188, 2188, 3188 INT. CANBUSKO Завис контроллер 

1189, 2189, 3189 PUMP INC START Завис контроллер 

1190, 2190, 3190 PUMP VMN NOT OK Завис контроллер 

1191, 2191, 3191 PUMP VACC NOT OK Завис контроллер 

1192, 2192, 3192 PUMP VACC RANGE Завис контроллер 

1193, 2193, 3193 SMARTDRIVER KO Завис контроллер 

1194, 2194, 3194 AUX BATT. SHORT. Завис контроллер 

1195, 2195, 3195 POS. EB. SHORTED Завис контроллер 

1196, 2196, 3196 MOT.PHASE SH. Завис контроллер 

1197, 2197, 3197 WRONG SLAVE VER. Завис контроллер 

1198, 2198, 3198 M/S PAR CHK MISM Завис контроллер 

1199, 2199, 3199 PARAM TRANSFER Завис контроллер 

1200, 2200, 3200 VDC OFF SHORTED Завис контроллер 

1201, 2201, 3201 TORQUE PROFILE Завис контроллер 

1202, 2202, 3202 VDC LINK OVERV. Завис контроллер 

1204, 2204, 3204 BRAKE RUN OUT Завис контроллер 

1205, 2205, 3205 EPS RELAY OPEN Завис контроллер 

1206, 2206, 3206 INIT VMN HIGH Завис контроллер 

1207, 2207, 3207 INIT VMN LOW Завис контроллер 

1208, 2208, 3208 Выход из строя памяти EEPROM Завис контроллер 

1209, 2209, 3209 PARAM RESTORE Завис контроллер 

1210, 2210, 3210 WRONG RAM MEM. Завис контроллер 

1211, 2211, 3211 STALL ROTOR Завис контроллер 

1212, 2212, 3212 POWER MISMATCH Завис контроллер 

1213, 2213, 3213 POSITIVE LC OPEN Завис контроллер 
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Дисплей Описание Следствие 

1214, 2214, 3214 EVP COIL OPEN  Завис контроллер 

1215, 2215, 3215 EVP DRIV. SHORT. Завис контроллер 

1216, 2216, 3216 EB. COIL OPEN Завис контроллер 

1217, 2217, 3217 PEB NOT OK Завис контроллер 

1218, 2218, 3218 SENS MOT TEMP KO Завис контроллер 

1220, 2220, 3220 VKEY OFF SHORTED Завис контроллер 

1221, 2221, 3221 HANDBRAKE Завис контроллер 

1223, 2223, 3223 COIL SHOR.MC Завис контроллер 

1224, 2224, 3224 WAITING FOR NODE Завис контроллер 

1224, 2224, 3224 WAITING FOR NODE Завис контроллер 

1224, 2224, 3224 WAITING FOR NODE Завис контроллер 

1226, 2226, 3226 VACC OUT RANGE Завис контроллер 

1227, 2227, 3227 HW FAULT Завис контроллер 

1228, 2228, 3228 TILLER OPEN Завис контроллер 

1229, 2229, 3229 HW FAULT EB. Завис контроллер 

1230, 2230, 3230 LC COIL OPEN Завис контроллер 

1231, 2231, 3231 PUMP I NO ZERO Завис контроллер 

1232, 2232, 3232 CONT. DRV. EV Завис контроллер 

1233, 2233, 3233 POWERMOS SHORTED Завис контроллер 

1234, 2234, 3234 DRV. SHOR. EV Завис контроллер 

1235, 2235, 3235 CTRAP THRESHOLD Завис контроллер 

1236, 2236, 3236 CURRENT GAIN Завис контроллер 

1237, 2237, 3237 ANALOG INPUT Завис контроллер 

1238, 2238, 3238 HW FAULT EV. Завис контроллер 

1239, 2239, 3239 CONTROLLER MISM. Завис контроллер 

1240, 2240, 3240 EVP DRIVER OPEN Завис контроллер 
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Дисплей Описание Следствие 

1241, 2241, 3241 COIL SHOR. EVAUX Завис контроллер 

1242, 2242, 3242 OPEN COIL EV. Завис контроллер 

1243, 2243, 3243 THROTTLE PROG. Завис контроллер 

1244, 2244, 3244 WARNING SLAVE Завис контроллер 

1245, 2245, 3245 IQMISMATCHED Завис контроллер 

1246, 2246, 3246 EB. DRIV.OPEN Завис контроллер 

1247, 2247, 3247 DATA ACQUISITION Завис контроллер 

1248, 2248, 3248 NO CAN MSG. Завис контроллер 

1249, 2249, 3249 CHECK UP NEEDED Завис контроллер 

1250, 2250, 3250 THERMIC SENS. KO Завис контроллер 

1251, 2251, 3251 WRONG SET BAT. Завис контроллер 

1253, 2253, 3253 FIELD ORIENT. KO Завис контроллер 

1254, 2254, 3254 EB. DRIV.SHRT. Завис контроллер 

 

Список кодов неисправностей (СУБ - система управления батареями) 

Дисплей Описание Следствие 

4001 Низкая температура зарядки 2 
Ограничение скорости подъема 
и привода 

4002 Низкая температура зарядки 3 Блокировка всех действий 

4003 Высокая температура зарядки 2 
Ограничение скорости подъема 
и привода 

4004 Высокая температура зарядки 3 Блокировка всех действий 

4005 Низкая температура разряда 2 
Ограничение скорости подъема 
и привода 

4006 Высокая температура разряда 3 Блокировка всех действий 

4007 Низкая температура разряда 2 
Ограничение скорости подъема 
и привода 

4008 Высокая температура разряда 3 Блокировка всех действий 

4009 Температурный дисбаланс 2 
Ограничение скорости подъема 
и привода 
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Дисплей Описание Следствие 

4010 Температурный дисбаланс 3 Блокировка всех действий 

4011 
Высокая температура 
противоизносного элемента 2 

Ограничение скорости подъема 
и привода 

4012 
Высокая температура 
противоизносного элемента 3 

Блокировка всех действий 

4013 Низкий SOC 2 
Ограничение скорости подъема 
и привода 

4014 Низкий SOC 3 Блокировка всех действий 

4015 Высокий SOC 2 
Ограничение скорости подъема 
и привода 

4016 Высокий SOC 3 Блокировка всех действий 

4017 
Общее напряжение разряда высокое 
2 

Ограничение скорости подъема 
и привода 

4018 
Общее напряжение разряда высокое 
3 

Блокировка всех действий 

4019 Общее напряжение разряда низкое 2 
Ограничение скорости подъема 
и привода 

4020 Общее напряжение разряда низкое 3 Блокировка всех действий 

4021 Общее напряжение заряда высокое 2 
Ограничение скорости подъема 
и привода 

4022 Общее напряжение заряда высокое 3 Блокировка всех действий 

4023 Высокий ток зарядки 2 
Ограничение скорости подъема 
и привода 

4024 Высокий ток зарядки 3 Блокировка всех действий 

4025 Высокий ток разряда 2 
Ограничение скорости подъема 
и привода 

4026 Высокий ток разряда 2 Блокировка всех действий 

4027 
Высокое напряжение разряда 
элемента 2 

Ограничение скорости подъема 
и привода 

4028 
Высокое напряжение разряда 
элемента 3 

Блокировка всех действий 

4029 
Низкое напряжение разряда 
элемента 2 

Ограничение скорости подъема 
и привода 

4030 
Низкое напряжение разряда 
элемента 3 

Блокировка всех действий 

4031 
Низкое напряжение заряда элемента 
2 

Ограничение скорости подъема 
и привода 
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Дисплей Описание Следствие 

4032 
Низкое напряжение заряда элемента 
3 

Блокировка всех действий 

4033 Дисбаланс напряжения в ячейках 2 
Ограничение скорости подъема 
и привода 

4034 Дисбаланс напряжения в ячейках 3 Блокировка всех действий 

4035 Залипание главного реле 2 
Ограничение скорости подъема 
и привода 

4036 Залипание главного реле 3 Блокировка всех действий 

4037 Залипание нагревательного реле 2 
Ограничение скорости подъема 
и привода 

4038 Залипание нагревательного реле 3 Блокировка всех действий 

4039 Высокий мономер 2 
Ограничение скорости подъема 
и привода 

4040 Высокий мономер 3 Блокировка всех действий 

4041 Низкий мономер 2 
Ограничение скорости подъема 
и привода 

4042 Низкий мономер 3 Блокировка всех действий 

4043 Высокая температура 2 
Ограничение скорости подъема 
и привода 

4044 Высокая температура 3 Блокировка всех действий 

Для получения дополнительной информации обратитесь в соответствующий отдел 

обслуживания компании Dingli. 
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проверьте уровень электролита в 

батарее. При необходимости долейте 

электролит до уровня дна заливочной 

горловины. Не переливайте. 

Литиевый аккумулятор 

10 Во время зарядки квалифицированные 

работники должны позаботиться о 

следующем. Зарядку можно 

производить только при условии, что 

вилка и розетка обеспечивают хороший 

контакт, зарядное оборудование 

работает правильно, а контактные 

клеммы аккумуляторного блока 

прилегают как следует. Все неполадки 

следует устранять до начала зарядки. 

11 Во время зарядки и разрядки не 

допускайте попадания воды и других 

проводящих материалов на крышку и 

контакт аккумулятора. 

12 Избегайте зарядки при низкой 

температуре (ниже 0 ℃), так как это 

сокращает срок службы аккумулятора. 

 

Инструкции по заливке сухого 

аккумулятора и зарядке 

заполненного аккумулятора 

1 Снимите вентиляционные крышки 

аккумуляторной батареи и удалите 

(насовсем) пластмассовые уплотнения 

с вентиляционных отверстий. 

2 Заполните все ячейки аккумуляторной 

кислотой (электролитом) до уровня, 

достаточного для покрытия пластин. 

Не заполняйте ячейки до максимального 

уровня, пока цикл зарядки аккумулятора не 

будет завершен. Переполнение 

аккумуляторной батареи может вызвать 

выплескивание электролита во время 

зарядки. Пролившуюся кислоту можно 

нейтрализовать содой и водой 

3 Верните на место вентиляционные 

крышки. 

4 Зарядите батарею. 

5 После завершения цикла зарядки 

проверьте уровень электролита в 

батарее. При необходимости долейте 

электролит до уровня дна заливочной 

горловины. Не переливайте. 

Примечание. Чтобы добиться 

максимального срока службы батареи, 

следует избегать её разрядки более, чем 

на 60% от номинальной ёмкости. Разрядка 

более, чем на 80% номинальной ёмкости, 

является глубокой разрядкой и не 

разрешается. Такая разрядка значительно 

уменьшает срок службы батареи. Следует 

использовать только такие индикаторы 

уровня зарядки, которые одобрены 

производителем батареи. 

Разряженные батареи не следует 

оставлять в разряженном состоянии; их 

нужно немедленно заряжать. Это также 

относится и к батареям в состоянии 

глубокой разрядки. Если это не сделать, то 

значительно уменьшится срок службы 

батареи. Разряженная батарея может 

замерзнуть. 

Как только дисплей на пульте управления 

машиной во время её работы покажет 

тревожный код «36» или «68», нужно 

немедленно зарядить батарею. 

Если в процессе зарядки температура 

постоянно достигает значений выше 40°C 

или ниже 15°C, прекратите зарядку и 

проверьте правильность работы 

аккумулятора и зарядного устройства. 
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CPT1612ACS

обслуживан

одъему

сти 

X ось

A 

C 
60 см

A 

C 
90,5 с
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95,4 с
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83 см
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Хранение литиевых батарей 

1 При длительном хранении машины 
обязательно выключите главный 
выключатель питания, переключатель с 
ключом и выключатель аварийного 
останова и полностью зарядите ее 
аккумуляторы. 

2 Во избежание снижения емкости и 
сокращения срока службы 
аккумулятора его отрицательную 
клемму следует отсоединить; литиевые 
аккумуляторы следует регулярно 
заряжать один раз в месяц. 

3 Литиевые аккумуляторы следует 
хранить в сухом помещении без инея. 

4 Не допускайте контакта литиевых 
аккумуляторов с  предметами, 
вызывающими коррозию, храните их 
вдали от открытого огня и источников 
тепла. При хранении аккумулятора его 
клеммы должны быть изолированы 
(например, накрыты защитными 
колпачками); его металлические детали 
должны выступать наружу во избежание 
короткого замыкания. 

5 В случае централизованного хранения 
более 10 групп аккумуляторов имеет 
смысл установить камеру для 
круглосуточного наблюдения. 

Батарея может быть серьезно повреждена 
при следующих условиях: 

- Батарея не была своевременно 
заряжена после того, как дисплей на 
пульте управления машиной во время 
её работы показал тревожный код «36» 
или «68». 

- Ключ зажигания, аварийный 
выключатель и главный выключатель 
электропитания оставлены в положении 
«включено»  

- При длительном хранении машины 
забывают регулярно заряжать батарею. 
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Отчет о техническом 

обслуживании 

Отчет об инспекции технического 

обслуживания содержит контрольные 

списки для каждого типа плановой 

проверки. 

Сделайте копии отчета об инспекции 

технического обслуживания для каждой 

проверки. Ведение заполненных форм в 

течение как минимум 4 лет или в 

соответствии с правилами, 

установленными работодателем, 

принятыми на месте производства работ, а 

также государственными нормами и 

требованиями. 
 

Отчет о предпродажных 

проверках 

Главное 
Является обязанностью дилера выполнить 

предварительную подготовку подъемника к 

продаже. 

Подготовка перед продажей выполняется 

до каждой поставки. Инспекция 

предназначена для того, чтобы увидеть 

визуально возможные неисправности 

подъемника прежде, чем он поступит в 

эксплуатацию. 

Нельзя использовать поврежденную или 

модифицированную машину. Если 

обнаружен дефект или какие-либо 

отклонения от заводского состояния, 

машина должна быть помечена и удалена 

из эксплуатации. 

Ремонт машины производится только 

квалифицированным специалистом, 

согласно спецификации изготовителя. 

Плановое обслуживание должно 

осуществляться квалифицированным 

персоналом, уполномоченным 

производителем согласно требованиям, 

перечисленным в данном руководстве. 

Инструкции 

Воспользуйтесь руководством по 

эксплуатации для подъемника. 

Подготовка к предварительной поставке 

состоит из завершения предварительного 

осмотра, пунктов технического 

обслуживания и его функциональных 

тестов. 

Используйте эту форму для записи 

результатов. Поместите чек в 

соответствующее поле после завершения 

каждой части. Следуйте инструкциям в 

руководстве по эксплуатации. 

Если какая-либо проверка получает N, 

выведите машину из эксплуатации, 

отремонтируйте и повторно осмотрите ее. 

После ремонта отметьте поле R. 

Условные графические обозначения 

Y = да, проверка пройдена 

N = нет, проверка не пройдена 

R = отремонтировано 

Комментарии 

 

Предпродажный отчет Y N R 

Предпродажные проверки 

проведены 
   

Процедуры технического 
обслуживания завершены 

   

Проверка 
работоспособности 
проведена 

   

 

Модель 

Заводской номер 

Дата 

Владелец машины 

Проверено, печать 

Подпись инспектора 

Должность инспектора 

Инспектирующая компания 
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Отчет о техническом 

обслуживании 

Модель 

Заводской номер 

Дата 

Почасовая наработка 

Владелец машины 

Проверено, печать 

Подпись инспектора 

Должность инспектора 

Инспектирующая компания 

Инструкции 

Сделайте копии этого отчета для 

использования в каждой проверке. 

• Выберите соответствующие контрольные 

списки для типов выполняемых проверок. 

□ Ежедневно или каждые 8 часов A 

□ 
Квартально или раз в 
250 часов 

A+B 

□ 
Каждые полгода или 
500 часов 

A+B+C 

□ 
Ежегодно или каждые 
1000 часов 

A+B+C+D 

□ 
Раз в два года или раз 
в 2000 часов 

A+B+C+D+E 

• После завершения каждой процедуры 

проверки поставьте галочку в 

соответствующей клетке.   

• Шаг за шагом производите проверки в 

порядке очередности по перечню. 

• Если какая-либо проверка получает метку 

«N», выведите эту машину из эксплуатации, 

отремонтируйте и повторно проверьте ее. 

После ремонта указывается отметка в поле 

R 

Условные графические обозначения 

Y = да, есть, имеется 

N = нет, отсутствует, удалено 

R = отремонтировано 

 

Перечень A Y N R 

A-1 Проверьте наличие руководства 
и предупредительных наклеек 

   

A-2 Предпродажные проверки    

A-3 Проверка аккумуляторных батарей    

A-4 Проверка уровня 
гидравлического масла 

   

A-5 Проверка на 
функциональность 

   

Выполняется после 40 часов: 

A-6 30-дневное сервисное 
обслуживание 

   

Перечень B Y N R 

B-1 Аккумуляторные батареи    

B-2 Электропроводка    

B-3 Шины и колесные диски    

B-4 Аварийный останов    

B-5 Выключатель в виде ключа 
зажигания 

   

B-6 Сигнал (если установлен)    

B-7 Тормоза привода    

B-8 Скорость привода – в 
походном положении 

   

B-9 Скорость привода – в 
поднятом положении 

   

B-10 Скорость привода – медленная    

B-11 Проверка состава 
гидравлического масла 

   

B-12 Система вентиляции бака    

B-13 Компоненты защелки    

B-14 Проверьте концевые 
выключатели стоппера и датчик 
уровня 

   

Перечень C Y N R 

C-1 Перегрузка платформы (если 
установлен) 

   

C-2 Крышка сапуна – модели с 
опциональным маслом 

   

Перечень D Y N R 

D-1 Изнашиваемые накладки на 
ножницы 

   

D-2 Гидравлический фильтр    

Перечень E Y N R 

E-1 Гидравлическое масло    
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Процедуры проверки по листу 

A 

A-1 

Проверка наличия руководства и 

наклеек 

Поддержание руководства по эксплуатации 

в удовлетворительном состоянии имеет 

важное значение для безопасной работы 

машины. Руководства вложены в каждую 

машину и должны храниться в контейнере, 

поставляемом на платформе. Нечеткое или 

отсутствующее руководство не будет 

предоставлять информацию о 

безопасности и оперативной информации, 

необходимую для безопасного 

функционирования. 

Кроме того, для обеспечения безопасной 

работы машины обязательно соблюдайте 

все безопасные и учебные отличительные 

знаки в удовлетворительном состоянии. 

Наклейки предупреждают операторов и 

персонал о многих возможных опасностях, 

связанных с использованием этой машины. 

Они также предоставляют пользователям 

информацию о работе и техническом 

обслуживании. Нечеткая наклейка не 

сможет предупредить персонал о 

процедуре или опасности и может привести 

к небезопасным условиям эксплуатации. 

1 Убедитесь, что руководство оператора 

присутствует в полном объеме в 

контейнере для хранения на 

платформе. 

2 Изучите страницы руководства, чтобы 

быть уверенными в их четкости и 

хорошем состоянии. 

⊙ Результат: руководство оператора 

подходит для оборудования, написано 

разборчиво и находится в хорошем 

физическом состоянии. 

 

 

 

 

 

 

¤ Результат: результат отрицательный. 

Руководство повреждено и должно быть 

заменено перед запуском в работу. До 

момента замены руководства снимите 

оборудование с эксплуатации. 

3 Откройте руководство по эксплуатации 

на разделе проверки наклеек. 

Тщательно и тщательно осмотрите все 

наклейки на оборудовании на предмет 

разборчивости и повреждений. 

⊙ Результат: оборудование оснащено 

всеми необходимыми наклейками; все 

наклейки разборчивы и находятся в 

удовлетворительном состоянии. 

¤ Результат: оборудование не оснащено 

всеми необходимыми наклейками или 

не все наклейки разборчивы и находятся 

в плохом состоянии. До момента замены 

наклеек снимите оборудование с 

эксплуатации. 

4 После использования всегда 

возвращайте руководство в контейнер 

для хранения. 

Примечание. Обратитесь к DINGLI 

Industries или к авторизованному дилеру 

для замены руководства или наклеек. 
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равлическо

ультат: Уро

ла должен н

ливного бак

лицу). 

Модель 

PT0807HA/A

PT0808HA/A

PT0812HA/A

PT1008HA/A

PT1012HA/A

PT1212HA/A

PT1412HA/A

PT1612HA/A

T1612HAS/A

и необходим

еливайте. 

О ЭКСПЛУА

ое обсл

ня гидрав

равлическог

не имеет ва

оты машины

ий уровень 

масла может

омпоненты. 

ют инспекто

ения в уров

зывать на н

лической си

Выполните 

оходном пол

уально уро

го масла со

го масла. 

вень гидрав

находиться

ка. (См. след

мас

AC 

AC 

AC 

AC 

AC 

AC 

AC 

AC 

ACS 

мости, доле

АТАЦИИ с и

уживан

влическог

го масла на

ажное 

ы. 

т повредить

Ежедневны

ору 

вне масла, 

наличие 

истеме. 

эту процед

ложении. 

вень 

о стороны б

влического 

 на отметке

дующую 

Линия 
штаба （L

5,5 

15 

17,5 

19 

ейте масло.

информаци

ние 

86 

го 

а 

ь 

ые 

дуру 

бака 

е 

） 

 Не 

 

 

 

 

 

мас

Зак

мас

тем

При

ей о техни

сла：L-HV4

казчик долж

сло в соотв

мпературой

имер: L-HV

ическом обс

 Тип гидр

46 

жен выбрать

ветствии с и

 окружающ

32 или L-HV

служивании

равлическо

ь гидравли

используем

щей среды. 

V68 

и  

ого 

ческое 

ой 



A-5 

Выпол

(прове

Выполн

для без

Функцио

обнаруж

запуско

никогда

обнаруж

быть по

работы.

Полная 

процеду

руковод

операто

 

 

РУКОВОДС

лните фун

ерку рабо

нение функц

зопасной ра

ональные т

жения любы

ом машины.

а не должна

жены непол

омечена мет

. 

 информац

уры доступн

дстве опера

ора» на под

СТВО ПО Э

нкционал

отоспособ

циональных

аботы маши

тесты предн

ых неиспра

 Неисправн

а использов

ладки, маши

ткой и выве

ия для вып

на в соотве

атора. См. «

дъемник. 

ЭКСПЛУАТА

льные тес

бности) 

х тестов важ

ины. 

назначены д

вностей пер

ная машина

аться. Если

ина должна

едена из 

олнения эт

етствующем

«Руководств

АЦИИ с инф

Тех

87 

сты 

жно 

для 

ред 

а 

и 

а 

той 

м 

во 

A-6

30-

30-

одн

пос

исп

пла

ист

таб

Нео

про

• 

кол

• 

фи

формацией 

хничес

6 

-дневное 

 

-дневная пр

нократная п

сле первых 

пользования

анового тех

течении это

блицам техн

обходимо с

оцедуры: 

B-3 Провер

лесных гаек

D-2 Замен

льтрующий

о техничес

ское обс

обслужи

роцедура об

процедура, 

30 дней ил

я. Для прод

нического о

го интервал

нического о

сделать сле

рка состоян

к и момента

ить гидравл

й элемент. 

ском обслуж

служив

вание 

бслуживани

выполняем

ли 40 часов 

должения 

обслуживан

ла обратите

обслуживан

едующие 

ния колес, 

а их затяжки

лическое м

живании 

вание 

ия — это 

мая 

ния по 

есь к 

ия. 

и. 

асло и 



РУКОВО

Техн

Проце

B 

B-1 

Прове

DINGLI 

выполня

ежеквар

наступи

Исправн

важное 

рабочих

безопас

уровни 

кабели 

поврежд

последс

электри

цепями

может п

с тяжел

кольца, 

Аккумул

утечки к

кислото

нейтрал

1 Над

2 Осв

и вы

стор

3 Убед

клем

Примеч

устройс

гермети

клемма

ОДСТВО ПО

ическо

едуры п

ерка аккум

 

требует, чт

ялась кажд

ртально, в з

ит раньше. 

ное состоян

значение д

х характери

сной эксплу

жидкостей 

и соединен

дению комп

ствиям. 

 Оп

ическим ток

, находящи

привести к с

лыми послед

 часы и дру

 Оп

ляторы соде

кислоты и к

ой. Проливш

лизовать со

девайте защ

вободите за

ыньте батар

рону от корп

дитесь в от

ммах АКБ. 

чание. Доба

ств для клем

ика поможет

х и кабелях

О ЭКСПЛУА

ое обсл

проверки

муляторо

обы эта про

дые 250 час

зависимост

ние аккумул

для достиже

истик обору

уатации. Не

или повреж

ния могут пр

понентов и 

пасность по

ком или ожо

мися под н

смерти или 

дствиями. С

угие украше

пасность тр

ержат кисло

контактов с 

шуюся кисл

одой и водо

щитную одеж

щелку бата

рейный блок

пуса. 

тсутствии ко

авление защ

мм и антико

т устранить

х аккумулят

АТАЦИИ с и

уживан

и по лис

в 

оцедура 

сов или 

ти от того, ч

лятора име

ения высок

удования и е

правильны

жденные 

ривести к 

опасным 

оражения 

ога. Контакт

апряжением

к травмати

Снимите вс

ения. 

равмирован

оту. Избега

вытекшей 

оту можно 

й 

жду и очки. 

арейного бл

к наружу, в 

оррозии на 

щитных 

оррозионно

ь коррозию 

тора. 

информаци

ние 

88 

сту 

то 

ет 

их 

его 

ые 

т с 

м, 

изму 

се 

ния. 

йте 

 

лока 

ого 

на 

 

 

 

 

 

4 

5 

Мо

нео

бат

6 

7 

• 

я

• 

я

⊙ 

¤ 

ей о техни

Убедитесь

удерживаю

аккумулято

Полностью

батареи. П

процедуры

батарею н

выравнива

одели, не со

обслужива

тарей: 

Снимите в

аккумулято

плотность 

элементе б

ареометра

Проверьте

воздуха и 

плотности 

следующи

добавьте 0

ячейки на ка

вычтите 0,

ячейки на ка

Результат: 

установлен

выше. Акку

полностью

11. 

Результат: о

батареи им

плотность 

шагу 8. 

ическом обс

ь, что кабел

ющие элеме

орной батар

ю зарядите 

Перед выпол

ы оставьте а

а 24 часа, ч

ание элеме

одержащие

аемых или 

вентиляцион

орной батар

электролит

батареи с п

а. Запишите

е температу

отрегулиру

для каждой

м образом:

0,004 к пока

аждые 5,5 °

004 из пока

аждые 5,5 °

все ячейки 

нную плотно

умуляторна

заряжена. 

одна или не

меют устано

1,217 или н

служивании

ьные соеди

енты 

реи надежн

аккумулято

лнением эт

аккумулято

чтобы обес

нтов батаре

е 

герметичн

нные крыш

реи и прове

та в каждом

помощью 

е результат

уру окружаю

уйте показан

й ячейки 

: 

азанию кажд

°C выше 26

азаний кажд

°C ниже 26,

 батареи им

ость 1,277 

ая батарея 

Перейдите

есколько яч

овленную 

ниже. Перей

и  

инения и 

ны. 

орные 

той 

рную 

печить 

еи. 

ных 

ки 

ерьте 

м 

ы. 

ющего 

ния 

дой 

,7 °C. 

дой 

7 °C. 

меют 

или 

е к шагу 

чеек 

йдите к 



8 Вып

полн

бата

9 Сни

акку

плот

элем

арео

10 Про

возд

плот

след

• доба

ячейк

• вычт

ячейк

⊙ Резу

уста

выш

полн

11. 

¤ Резул

плот

0,1 и

неск

1,17

11 Про

акку

доле

мм н

пере

12 Уста

нейт

элек

РУКОВОДС

полните выр

ностью заря

арею и оста

имите венти

умуляторно

тность элек

менте батар

ометра. Зап

оверьте тем

духа и отре

тности для 

дующим об

авьте 0,004

ки на кажды

тите 0,004 и

ки на кажды

ультат: все я

новленную

ше. Аккумуля

ностью заря

льтат: разни

тности межд

или плотнос

кольких яче

7. Замените

оверьте уров

умуляторе. 

ейте дистил

ниже залив

еливайте. 

ановите вен

трализуйте 

ктролит. 

СТВО ПО Э

равнивающ

ядите аккум

авьте на 6 ч

иляционные

й батареи и

ктролита в к

реи с помощ

пишите рез

пературу ок

гулируйте п

каждой яче

бразом: 

 к показани

ые 5,5 °C вы

из показани

ые 5,5 °C ни

ячейки бата

 плотность 

яторная бат

яжена. Пере

ица в показ

ду ячейкам

сть в одной

йках состав

е батарею. 

вень электр

При необхо

ллированну

вной трубки 

нтиляционн

 проливший

ЭКСПЛУАТА

щий заряд ил

муляторную

часов. 

е крышки 

и проверьте

каждом 

щью 

ультаты. 

кружающего

показания 

ейки 

ию каждой 

ыше 26,7 °C

ий каждой 

иже 26,7 °C.

ареи имеют

1,277 или 

тарея 

ейдите к ша

заниях 

и превышае

или 

вляет менее

ролита в 

одимости 

ую воду до 

батареи. Н

ные крышки

йся 

АЦИИ с инф

Тех

89 

ли 

ю 

е 

о 

C. 

. 

т 

агу 

ет 

е 

3 

Не 

и и 

формацией 

хничес

Применим

JCPT08

(Гидравли

п

a  Акк

b  глав

эле

с  пла

d  Зар

акку

о техничес

ское обс

мо к JCPT08

12/JCPT100

ический дви

еременного

умуляторны

вный выклю

ктропитани

вкий предо

рядное устр

умуляторно

ском обслуж

служив

807/JCPT08

08/JCPT101

игатель/при

о тока) 

ые батареи

ючатель 

ия  

охранитель 

ройство для

ой батареи 

живании 

вание 

 

808/ 

12 

ивод 

я 

 

  



РУКОВОДСТВО ПО ЭКСПЛУАТАЦИИ с информацией о техническом обслуживании  

Техническое обслуживание 

90 

Применимо к 

JCPT1212/JCPT1412/JCPT1612 

(Гидравлический двигатель/привод 

переменного тока) 

a  Аккумуляторные батареи 

b  главный выключатель 

электропитания  

с  плавкий предохранитель 

d  Зарядное устройство для 

аккумуляторной батареи  

Подходит для литиевых аккумуляторов 

13 Соединение между электродом и 

кабелем должно быть плотным. На 

соединении не должно быть грязи, 

металлической пыли или других 

загрязняющих веществ. Если таковые 

имеются, следует произвести очистку с 

помощью сжатого воздуха. 

14 Убедитесь, что батарея надежна и 

стабильна. 

15 На аккумуляторном блоке не должен 

быть трещин, вздутостей, деформации, 

расшатанных клемм и других признаков 

ненормального состояния. 

16 Напряжение батареи, ее температуру и 

другие параметры также следует 

проверить перед ее использованием, 

чтобы убедиться, что все значения 

находятся в пределах нормального 

диапазона. 

17 Запрещается использовать аккумулятор 

до его полной разрядки, чтобы 

напряжение на элементах блока было 

не ниже 2 В. 

Все модели: 

18 Проверьте каждый батарейный блок и 

убедитесь, что батареи подключены 

правильно. 

19 Осмотрите разъем зарядного 

устройства и кабель на предмет 

повреждений или чрезмерного износа 

изоляции. Замените при 

необходимости. 

20 Подключите зарядное устройство к 

соответствующим образом 

заземленному однофазному источнику 

переменного тока 110-230 В, 50-60 Гц. 

⊙ Результат: зарядное устройство должно 

заработать и начать зарядку 

аккумуляторной батареи. 

¤ Результат: если одновременно звучит 

сигнал зарядного устройства и мигают 

светодиоды, устраните неисправность в 

подключении зарядного устройства к 

предохранителю и аккумулятору. После 

этого зарядное устройство должно 

заработать правильно и начать зарядку 

аккумуляторной батареи. 

Примечание. Для достижения наилучших 

результатов используйте удлинитель 

длиной не более 15 метров. 

Спустя как минимум 12 часов после полной 

зарядки батареи следует измерить и 

записать следующие показатели: 

- Общее напряжение 

- Индивидуальное напряжение батарейного 

блока 

Если будут обнаружены значительные 

отклонения от результатов предыдущих 

измерений или различия между 

батарейными блоками, то нужно связаться 

со службой поддержки клиентов для 

дальнейшего тестирования или ремонта.  

Примечание. При наличии дополнительных 

вопросов относительно работы зарядного 

устройства, обратитесь в сервисный отдел 

компании DINGLI. 
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B-4 

Проверка аварийной остановки 

DINGLI требует, чтобы эта процедура 

выполнялась каждые 250 часов или 

ежеквартально, в зависимости от того, что 

наступит раньше. 

Правильно функционирующая аварийная 

остановка необходима для безопасной 

работы машины. Неправильно работающая 

красная кнопка аварийного останова не 

сможет отключить питание и остановить все 

функции машины, что приведет к опасной 

ситуации. 

В качестве функции безопасности выбор и 

управление с нижней панели отменяет 

элементы управления платформой, за 

исключением кнопки аварийной остановки. 

1 Поверните ключ замка в положение 

управления с нижней панели. Вытяните 

красную кнопку аварийного останова на 

платформе в положение «включено». 

2 Нажмите красную кнопку аварийного 

останова нижнего пульта управления в 

положение «выключено». 

⊙ Результат: не должна выполняться ни 

одна функция. 

3 Поверните ключ зажигания в положение 

управления с платформы. Вытяните 

красную кнопку аварийного останова на 

платформе в положение «включено». 

4 Нажмите и установите красную кнопку 

аварийного останова пульта управления 

платформы в положение «выключено». 

⊙ Результат: не должна выполняться ни 

одна функция. 

Примечание. Красная кнопка аварийного 

останова на нижнем пульте управления 

остановит всю работу оборудования, даже 

если ключ переключен на управление с 

платформы. 

B-5 

Тест замка включения 

DINGLI требует, чтобы эта процедура 

выполнялась каждые 250 часов или 

ежеквартально, в зависимости от того, что 

наступит раньше. 

Правильное действие и ответ на ключ 

важны для безопасной работы машины. 

Машина может работать от наземного или 

платформенного управления, а активация 

одного или другого осуществляется с 

помощью ключевого переключателя. 

Неисправность ключевого переключателя 

для активации соответствующей панели 

управления может привести к опасной 

рабочей ситуации. 

Процедура проводится с земли, не стойте 

на платформе. Запрещается стоять на 

платформе. 

1 Вытяните красную кнопку аварийного 

останова на платформе в положение 

«включено». 

2 Поверните ключ зажигания в положение 

управления с платформы. 

3 Проверьте подъем/опускание 

платформы с нижнего пульта 

управления. 

⊙ Результат: не должна выполняться ни 

одна функция. 

4 Поверните ключ замка в положение 

управления с нижней панели. 

5 Проверьте функционирование машины 

с помощью панели управления на 

платформе. 

⊙ Результат: не должна выполняться ни 

одна функция. 

6 Поверните ключ в центральное 

положение. 

⊙ Результат: все функции подъемника 

отключены. 
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скорости. 

когда конт

оборудова

Продолжа

скорости и

контрольн

пересечет 

технически

ическом обс

м, как дойти 

машину до 

Начните отс

рольная точ

ании пересе

йте движен

и отметьте в

ая точка на

финишную

ие характер

служивании

 до линии с

о максималь

счет време

чка на 

ечет линию 

ние на полн

время, когд

а оборудова

ю черту. См.

ристики. 

и  

старта, 

ьной 

ни, 

старта. 

ой 

а 

ании 

. 
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Прове

движе

 

DINGLI 

выполня

ежеквар

наступи

Правил

движен

работы 

осущест

соответ

операто

возника

шума на

Выполн

машины

свободн

1 Нар

расс

2 Пов

упра

крас

плат

3 Опу

поло

4 Наж

5 Вклю

лини

пере

6 Пер

разг

скор

когд

обор

7 Про

скор

конт

пере

сост

РУКОВОДС

ерка мало

ения 

требует, чт

ялась кажд

ртально, в з

ит раньше. 

ьное функц

ия необход

машины. Д

твляться бы

тствии с опе

ором. При д

ать задерже

а всем диап

ните эту про

ы на твердо

ной от преп

рисуйте 2 ли

стоянии 12,

верните клю

авления с п

сную кнопку

тформе в п

устите платф

ожение. 

жмите кнопк

ючите секун

ии старт и о

есечения л

ред тем, как

гоните маш

рости. Начн

да контроль

рудовании 

одолжайте д

рости и отм

трольная то

есечет фин

тавляет мен

СТВО ПО Э

й скорост

обы эта про

дые 250 час

зависимост

ционирован

димо для бе

Движение до

ыстро и пла

ерациями у

движении не

ек, рывков и

пазоне скор

оцедуру с по

ой ровной п

пятствий. 

инии старт и

,2 м. 

юч зажигани

платформы

у аварийног

оложение «

форму в по

ку пониженн

ндомер при

отключите е

инии финиш

к дойти до л

ину до макс

ните отсчет 

ьная точка н

пересечет л

движение н

етьте время

очка на обо

ишную чер

нее 25 сек. 

ЭКСПЛУАТА

ти 

оцедура 

сов или 

ти от того, ч

ие систем 

езопасной 

олжно 

авно в 

правления 

е должно 

и необычно

ростей. 

омощью 

оверхности

и финиш на

ия в положе

. Вытяните 

го останова

«включено»

ходное 

ной скорост

и пересечен

его после 

ша. 

линии старт

симальной 

времени, 

на 

линию стар

а полной 

я, когда 

рудовании 

ту. Время 

АЦИИ с инф

Тех

97 

то 

го 

и, 

а 

ение 

а на 

». 

ти. 

нии 

та, 

рта. 
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Пр

DIN

вып

еже

нас

Зам

мас

хор

сро

мож

фу

про

к по

Чре

мог

Пер

мож

для

что

мас

Есл

во 

про

Зам

про

зам

 

формацией 

хничес

11 

роверка ги

NGLI требуе

полнялась 

еквартальн

ступит рань

мена или ис

сла необход

рошей прои

ока ее служ

жет привест

нкциониров

одолжение 

овреждению

езвычайно 

гут потребо

ред замено

жет быть пр

я определе

обы убедить

сла. 

ли гидравли

время двух

оверяйте ег

мените мас

ошел тест. С

мена гидрав

о техничес

ское обс

идравлич

 

ет, чтобы эт

каждые 250

о, в зависим

ьше. 

спытание ги

димо для об

зводительн

жбы. Загрязн

ти к неудовл

ванию подъ

эксплуатац

ю узлов обо

грязные усл

овать замен

ой гидравли

роверено по

нных уровн

ься в необх

ическое мас

хгодичного т

го состояни

ло, если по

См. E-1, «П

влического 

ском обслуж

служив

ческого ма

та процедур

0 часов или

мости от то

идравличес

беспечения

ности маши

ненный фил

влетворител

ъемника, а 

ции может п

орудования

ловия рабо

ны масла ча

ическое мас

оставщиком

ней загрязне

ходимости з

сло не заме

техосмотра

е ежекварт

одъёмник не

роверка ил

масла». 

живании 

вание 

асла 

ра 

и 

ого, что 

ского 

я 

ины и 

льтр 

льному 

ривести 

я. 

оты 

аще.  

сло 

м масла 

ения, 

замены 

еняется 

, 

ально. 

е 

и 
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Прове

гидроб

 

Компан

процеду

или еже

что наст

пыльны

процеду

Для над

длитель

специал

гидравл

засорен

плохому

Чрезвы

требова

крышки

1 Сни

гидр

2 Про

⊙ Резу

крыш

¤ Резул

чере

заме

Примеч

положит

воздух д

крышку.

3 Тща

сист

неаг

Про

давл

4 Уста

гидр

ОДСТВО ПО

ическо

ерка отвод

бака 

ия DINGLI т

ура выполн

еквартально

тупит раньш

ых условиях

уру чаще. 

длежащей р

ьного срока

льная крыш

лического б

нная крышк

у функцион

чайно грязн

ать более т

. 

имите крыш

равлическо

оверьте вент

ультат: возд

шку сапуна.

льтат: Если

ез крышку с

ените крыш

чание. При п

тельную ве

должен сво

. 

ательно про

тему с испо

грессивного

осушите сжа

ления. Повт

ановите кры

равлически

О ЭКСПЛУА

ое обсл

да давлен

требует, что

нялась кажд

о, в зависим

ше. При раб

х выполняйт

работы обо

а службы не

шка (сапун) 

ака. Загряз

ка может пр

нированию м

ные услови

щательной 

ку сапуна с

го бака. 

тиляцию. 

дух проходи

. 

и воздух не 

сапуна, почи

шку. Перейди

проверке на

ентиляцию к

ободно прох

омойте вент

ользованием

о растворит

атым воздух

торите шаг 

ышку сапуна

й бак. 

АТАЦИИ с и

уживан

ния из 

обы эта 

дые 250 час

мости от то

боте в 

те эту 

рудования 

еобходима 

ненная или

ивести к 

машины. 

я могут 

проверки 

с 

т через 

проходит 

истите или 

ите к шагу 3

а 

крышки бак

ходить чере

тиляционну

м 

теля. 

хом низкого

2. 

а на 

информаци

ние 

98 

сов 

го, 

и 
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3. 

ка 

ез 

ую 
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ло
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вып

еже
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Под

мод

зна

слу

ком

нео

что

1 
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ей о техни
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роверка ко

отка модул

 

NGLI требуе

полнялась 

еквартальн

ступит рань

ддержание 

дуля в хоро

ачение для 

ужбы. Несо

мпонентов з

ожиданному

о создает оп

Осмотрите

лотка и свя

предмет из

свободные

Смажьте в

модуля. Ис

нанесите н

из пружин 

механизма

ическом обс

омпонент

ля 

ет, чтобы эт

каждые 250

о, в зависим

ьше. 

компоненто

ошем состоя

хорошей ра

блюдение у

защелки мо

у открытию 

пасные усло

е вращающ

язанные ко

зноса. Затя

е крепежны

вращающую

спользуя ле

несколько к

и на боковы

а поворотно

служивании

тов защел

та процедур

0 часов или

мости от то

тов защелки

янии имеет

аботы и сро

устаревших

ожет привес

ю лотков мод

овия работ

щуюся защел

омпоненты н

яните любы

ые детали. 

юся защелку

егкое масло

капель на ка

ые стороны

ого защелки

и  

лки 

ра 

и 

ого, что 

и лотка 

т важное 

ока 

х 

сти к 

дуля, 

ы. 

лку 

на 

е 

у лотка 

о, 

аждую 

ы 

и. 
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Прове

стоппе

 

DINGLI 

выполня

ежеквар

наступи

Обслуж

имеет в

работы 

машины

неиспра

может п

произво

потенци

состоян

Выполн

машины

свободн

Датчик

1 Сни

плат

2 Пов

упра

крас

плат

3 Наж

прив

4 Пер

вели

ном

пасп

5 Наж

на с

попы

прим

РУКОВОДС

ерьте конц

ера и датч

требует, чт

ялась кажд

ртально, в з

ит раньше. 

живание кон

важное знач

и хорошей 

ы. Эксплуат

авным конц

привести к с

одительност

иально опас

нию. 

ните эти про

ы на твердо

ной от преп

к уровня 

имите панел

тформы. 

верните клю

авления с п

сную кнопку

тформе в п

жмите кнопк

вода 

реместите м

ичина котор

инальный д

портную таб

жмите кнопк

склоне выш

ытайтесь по

мерно на 2,

СТВО ПО Э

цевые вы

чик уровн

обы эта про

дые 250 час

зависимост

нцевых выкл

чение для б

производи

тация маши

цевым выкл

снижению 

ти машины

сному рабо

оцедуры с п

ой ровной п

пятствий. 

ль управлен

юч зажигани

платформы

у аварийног

оложение «

ку выбора ф

машину на у

рого превыш

для датчика

бличку на о

ку выбора п

е оборудов

однять плат

,4 метра. 

ЭКСПЛУАТА

ыключател

ня 

оцедура 

сов или 

ти от того, ч

лючателей 

безопасной 

тельности 

ны с 

ючателем 

и 

очему 

помощью 

оверхности

ния из 

ия в положе

. Вытяните 

го останова

«включено»

функции 

уклон, 

шает 

а уровня. С

оборудовани

подъема. Ст

вания, 

тформу 

АЦИИ с инф

Тех

99 

ли 

то 

и, 

ение 

а на 

». 

м. 

ии. 

тоя 
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Ко

7 
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формацией 

хничес

Результат: 

индикатора

прозвучит с

оборудован

того, как бу

Машина ра

Результат: н

индикатора

сигнал тре

оборудован

платформу

выброшен 

замените д

Нажмите к

на склоне 

попытайте

оборудова

Результат: 

индикатора

сигнал тре

управлятьс

работает п

 Результат: 

индикатора

не прозвуч

рулевого у

сработают

датчик уро

нцевые в

Опустите п

положение

устойчивую

Поместите

около 5 см

о техничес

ское обс

на экране с

а отобразит

сигнал трев

ние прекрат

удет выброш

аботает пра

на экране с

а не отобра

воги не звуч

ние продол

у после того

стоппер. О

датчик уров

кнопку выбо

выше обор

есь поверну

ание в движ

на экране с

а отображае

воги, и обор

ся или двига

равильно. 

на экране с

а не будет о

ит сигнал т

правления 

. Отрегулир

вня. 

выключат

платформу 

е. Перемест

ю ровную п

е деревянны

м под правы

ском обслуж

служив

светодиодн

тся код LL, 

воги, и 

тит подъем

шен стоппе

авильно. 

светодиодно

ажается код

учит, и 

лжит подним

о, как будет

Отрегулируй

вня. 

ора движен

рудования, 

уть и привес

жение. 

светодиодн

ется код LL

рудование 

гаться. Маш

светодиодн

отображен 

тревоги, а ф

и движения

руйте или з

тели стоп

в походное

тите подъем

поверхность

ый блок выс

ый щиток ст

живании 

вание 

ного 

м после 

ер. 

ого 

д LL, 

мать 

т 

йте или 

ия. Стоя 

сти 

ного 

L, звучит 

не будет 

шина 

ого 

код LL, 

функции 

я 

амените 

пера 

е 

мник на 

ь. 

сотой 

оппера. 
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Техническое обслуживание 

100 

9 Нажмите кнопку выбора подъема. 

Поднимите платформу примерно на 2,4м. 

⊙ Результат: стоппер контактирует с 

блоком и не полностью разворачивается, 

на экране светодиодного индикатора 

отображается код 18, звучит сигнал 

тревоги, и платформа поднимается до 

2,4 м или более. Машина работает 

правильно. 

¤ Результат: стоппер контактирует с 

блоком и не полностью разворачивается, 

на экране светодиодного индикатора не 

отображается код 18, сигнал тревоги не 

звучит, и оборудование продолжит 

поднимать платформу после того, как 

будут выброшены стопперы. 

Отрегулируйте или замените концевой 

выключатель стоппера. 

10 Нажмите кнопку выбора движения. 

Попытайтесь выполнить руление или 

привести оборудование в движение. 

⊙ Результат: на экране светодиодного 

индикатора отображается код 18, звучит 

сигнал тревоги, и оборудование не будет 

управляться или двигаться. Машина 

работает правильно. 

¤ Результат: на экране светодиодного 

индикатора не будет отображен код 18, 

не прозвучит сигнал тревоги, а функции 

рулевого управления и движения 

сработают. Отрегулируйте или замените 

нижний концевой выключатель. 

11 Опустите платформу в походное 

положение и выньте деревянный блок 

из-под правого стоппера. 

12 Повторите эту процедуру для левого 

стоппера, начиная с шага 34. 

13 Опустите платформу в походное 

положение и выньте деревянный блок 

из-под левого стоппера. 

14 Выключите оборудование. 
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Прове

перегр

налич

Компан

процеду

или шес

что наст

сможет 

номинал

Регуляр

перегру

значени

Дальне

системы

привест

перегру

Стабил

угрозой

машины

Систем

предназ

работы 

платфо

предусм

платфо

дополни

датчико

высоты 

Датчик д

располо

цилиндр

давлени

Датчик 

на упра

аккумул

определ

РУКОВОДС

едуры п

ерка систе

рузки пла

ии) 

 

ия DINGLI т

ура выполн

сть месяцев

тупит раньш

поднять ма

льную нагр

рное тестир

узки платфо

ие для безо

йшее испол

ы перегрузк

ти к тому, чт

уженное сос

ьность маш

, что привед

ы. 

а перегрузк

значена для

машины в 

рмы. Модел

мотрена опц

рмы, снабж

ительными 

ом давления

платформы

давления п

оженный на

ра, использ

ия внутри п

высоты пла

авляемом ко

лятора, испо

ления высо

СТВО ПО Э

проверки

емы контр

атформы 

требует, что

нялась кажд

в, в зависим

ше, либо ко

аксимальну

рузку. 

рование сис

ормы имеет

опасной раб

льзование н

ки платформ

то система 

стояние пла

шины может

дет к опрок

ки платфор

я предотвра

случае пер

ли, в которы

ция перегру

жены двумя

элементам

я перегрузк

ы. 

перегрузки, 

а клапане п

зуется для о

подъемного 

атформы, р

онце шасси

ользуется д

оты платфор

ЭКСПЛУАТА

и по лис

роля 

(при 

обы эта 

дые 500 час

мости от то

огда машина

ую 

стемы 

т важное 

боты машин

ненадлежащ

мы может 

не почувств

атформы. 

т быть под 

кидыванию 

мы 

ащения 

регрузки 

ых 

узки 

 

ми управлен

ки и датчико

одъемного 

определени

цилиндра. 

асположенн

и со стороны

для 

рмы. 

АЦИИ с инф

Тех

101 

сту 

сов 

ого, 

а не 

ны. 

щей 

вует 

ния: 

ом 

ия 
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выс
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нео
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При

пер

ниж

При

вып

кон

сто

про

тве

1 

2 
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⊙ 

формацией 

хничес

тчик давлен

соты платф

нтральный 

обходимой 

ределения н

имечание. С

регрузки не 

жнего преде

имечание. Н

полняется н

нтроллера п

оять на плат

оцедуры ма

ердой и ров

Поверните

управлени

красную кн

платформ

Определит

грузоподъе

С помощью

устройства

массой, со

максималь

платформ

Поднимите

Результат: 

не подаетс

что указыв

состояние.

о техничес

ское обс

ния перегру

формы обес

блок управл

информаци

нагрузки на

Система за

измеряет н

ела или ниж

Настоящая 

на земле с 

платформы

тформе. 

При выпол

ашина долж

ной поверх

е ключ зажи

ия с платфо

нопку авари

е в положен

те максима

емность пл

ю приемлем

а поместите

оответствую

ьной грузоп

ы, в центре

е платформ

Аварийный

ся в течение

ает на норм

 

ском обслуж

служив

узки и датчи

спечивают 

ления 

ией для 

а платформ

ащиты от 

нагрузки на

же его. 

 проверка 

помощью 

ы. Запрещае

лнении это

жна находит

хности. 

игания в пол

ормы. Вытян

ийного оста

ние «включ

альную 

атформы. 

мого подъе

е контрольн

ющей 

подъемност

е платформ

му вверх. 

й сигнал пер

е всего подъ

мальное 

живании 

вание 

ик 

е. 

уровне 

ется 

й 

ться на 

ложение 

ните 

анова на 

чено». 

много 

ный груз 

и 

мы. 

регрузки 

ъема, 



РУКОВО

Техн

¤ Резу

звуч

Отка

пере

4 Пла

тран

5 Уста

допо

20%

нагр

⊙ Резу

плат

сигн

свид

усло

¤ Резул

плат

пере

конт

6 Про

пом

плат

⊙ Резу

упра

выпо

7 Пов

упра

8 Про

ниж

⊙ Резу

упра

9 Под

плат

подъ

10 Пла

тран

 

 

ОДСТВО ПО

ическо

ультат: Авар

ит в течени

алибруйте с

егрузки плат

атформа до

нспортное п

ановите на 

олнительны

% от максим

рузки. Подн

ультат: На п

тформе сра

ализация о

детельствуе

овиях. 

льтат: На па

тформе не п

егрузке. Отк

троля перег

оверьте все 

ощью пане

тформе. 

ультат: Все 

авления на 

олняться. 

верните клю

авления с н

оверьте все 

жней панели

ультат: Все 

авления не 

днимите кон

тформой с 

ъемного уст

атформа до

нспортное п

О ЭКСПЛУА

ое обсл

рийный сигн

ие всего под

систему кон

тформы. 

лжна опуст

положение.

платформу

ый груз мас

мальной ном

имите плат

панели упра

аботает звук

о перегрузке

ет о нормал

анели упра

прозвучит с

калибруйте 

рузки платф

функции м

ли управле

функции па

платформе

юч замка в п

нижней пане

функции м

и управлени

функции ни

должны вы

нтрольный г

помощью п

тройства. 

лжна опуст

положение.

АТАЦИИ с и

уживан

нал перегру

дъема. 

нтроля 

титься в 

 

у 

сой не боле

минальной 

тформу вве

авления на 

ковая 

е, что 

ьных 

вления на 

сигнализаци

систему 

формы. 

ашины с 

ения на 

анели 

е не должны

положение 

ели. 

ашины с 

ия 

ижней панел

полняться. 

груз над 

приемлемог

титься в 

 

информаци

ние 
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узки 

ее 

рх. 

ия о 

ы 

ли 

  

го 

C-2

За

гид

DIN

вып

мес

нас

Гид

вен

вну

мож

уху

неи

в ги

при

пов

Чре

тре

кры

1 

2 

ей о техни

2 

мена кры

дравличе

 

NGLI требуе

полнялась 

сяцев, в зав

ступит рань

дравлически

нтилируемы

утренний во

жет засорит

удшиться. Е

исправна ил

идравличес

имеси, кото

вреждению 

езвычайно 

ебовать бол

ышки. 

Снимите и

гидравлич

Установите

бак. 

ическом обс

ышки сапу

еского бак

ет, чтобы эт

каждые 500

висимости о

ьше. 

ий бак пред

ый бак. Кры

оздушный ф

ться или со

Если крышка

ли неправил

скую систем

рые могут п

узлов обор

грязные усл

лее тщатель

и утилизиру

еского бака

е новую кры

служивании

уна 

ка  

та процедур

0 часов или

от того, что

дставляет с

шка сапуна

фильтр, кото

о временем 

а сапуна 

льно устано

му могут поп

привести к 

рудования. 

ловия могут

ьной прове

уйте крышку

а. 

ышку сапун

и  

ра 

и шесть 

 

обой 

а имеет 

орый 

может 

овлена, 

пасть 

т 

рки 

у сапуна 

на на 



Проце

D 
D-1 

Прове

на нож

Компан

процеду

или еже

наступи

Для обе

машины

подуше

использ

проклад

компоне

условия

Выполн

походно

1 Изм

попе

шас

упра

маш

Для JC

⊙ Резу

сост

к ша

¤ Резул

сост

изна

РУКОВОДС

едуры п

ерка изнаш

жницы 

 
ия DINGLI т

ура выполн

егодно, в за

ит раньше. 

еспечения б

ы важно под

к для рычаг

зования изн

док может п

ентов и неб

ям. 

ните эту про

ом положен

мерьте расст

еречной тру

сси со сторо

авления на 

шины. 

a Изнаши

b Внутре

c Шасси 

PT0807HA/

ультат: Полу

тавляет 23 м

агу 2. 

льтат: Полу

тавляет мен

ашиваемые 

СТВО ПО Э

проверки

шиваемы

требует, что

ялась кажд

ависимости 

безопасност

ддерживать

гов ножниц

ношенных и

привести к п

безопасным

оцедуру с пл

нии. 

тояние меж

убкой номе

оны нижнего

неуправля

иваемая пр

енняя труба

/AC: 

ученное зна

мм или боле

ученное зна

нее 23 мм. З

прокладки

ЭКСПЛУАТА

и по лис

х накладо

обы эта 

дые 1000 ча

от того, что

ти работы 

ь состояние

. Продолже

износостойк

повреждени

м рабочим 

латформой

жду 

р один и 

о пульта 

емом конце

 
рокладка 

ачение 

ее. Перейд

ачение 

Замените о

. 

АЦИИ с инф

Тех

103 

сту 

ок 

асов 

о 

е 

ение 

ких 

ию 

й в 

е 

дите 

бе 

 

 

 

 

Для

⊙ 

¤ 

2 

Для

⊙ 

¤ 

Для

⊙ 

¤ 

3 

формацией 

хничес

 

я JCPT0808

Результат: 

более. Пер

Результат: р

мм. Замени

прокладки.

Измерьте р

поперечно

шасси со с

неуправля

я JCPT0807

Результат: 

составляет

к шагу 2. 

Результат: П

составляет

изнашивае

я JCPT0808

Результат: 

более. Пер

Результат: р

мм. Замени

прокладки.

Нанесите т

область ш

соприкаса

о техничес

ское обс

8HA/AC~JC

размер сос

рейдите к ш

размер сост

ите обе изн

  

расстояние

ой трубкой н

стороны бло

емого конц

7HA/AC: 

Полученно

т 23 мм или

Полученное

т менее 23 м

емые прокла

8HA/AC~JC

размер сос

рейдите к ш

размер сост

ите обе изн

  

тонкий слой

асси, в кото

ются подуш

ском обслуж

служив

CPT1612HA

ставляет 34

шагу 2. 

тавляет ме

нашиваемы

е между 

номер один

ока батарей

ца машины. 

ое значение

и более. Пер

е значение 

мм. Замени

адки.  

CPT1612HA

ставляет 34

шагу 2. 

тавляет ме

нашиваемы

й смазки на

орой 

шки с ножни

живании 

вание 

AS/ACS: 

4 мм или 

нее 34 

е 

н и 

й 

е 

рейдите 

ите обе 

AS/ACS: 

4 мм или 

нее 34 

е 

а 

ицами. 



РУКОВО

Техн

D-2 

Замен

Компан

процеду

или еже

наступи

Замена

бака не

машины

или зас

плохому

продолж

привест

Чрезвы

потребо

масла. 

привест

гидравл

кронште

коллект

питания

1 Очи

фил

гаеч

2 Нан

прок

3 Уста

затя

4 Исп

дату

часо

5 Пов

Выт

оста

«вкл

ОДСТВО ПО

ическо

а фильтр

 

ия DINGLI т

ура выполн

егодно, в за

ит раньше. 

 фильтра во

обходима д

ы и срока ее

соренный ф

у функцион

жение испо

ти к повреж

чайно грязн

овать замен

 Ос

Контакт с го

ти к серьезн

 Фи

лического б

ейне между

тором и гид

я. 

истите обла

льтра. Сним

чного ключа

есите тонки

кладку масл

ановите нов

яните его вр

ользуйте м

у и количес

ов на фильт

верните клю

тяните крас

анова на пл

лючено». 

О ЭКСПЛУА

ое обсл

ра гидравл

требует, что

ялась кажд

ависимости 

озврата гид

для хороше

е службы. З

фильтр може

нированию п

ользования 

ждению комп

ные услови

ны фильтра

стерегайтес

орячим мас

ным ожогам

ильтр возвр

ака установ

у функциона

равлически

сть вокруг м

мите фильтр

а масляного

ий слой мас

ляного фил

вый фильтр

ручную. 

аркер, чтоб

ство часов о

тр. 

юч замка впр

ную кнопку 

латформе в

АТАЦИИ с и

уживан

лического

обы эта 

дые 1000 ча

от того, что

дравлическо

ей работы 

Загрязненны

ет привести

подъемника

может 

понента. 

я могут 

а чаще. 

сь горячего 

слом может

м. 

рата 

влен на 

альным 

им блоком 

масляного 

р с помощью

о фильтра. 

сла на нову

льтра. 

р и надежно

бы записать

от счетчика 

раво. 

аварийного

 положение

информаци

ние 

104 

о 

асов 

о 

ого 

ый 

и к 

а и 

т 

ю 

ую 

о 

ь 

о 

е 

 

 

 

 

6 

7 

8 

ей о техни

Активируй

управлени

Осмотрите

компонент

отсутствии

Уберите пр

ическом обс

те нижнюю

ия. 

е фильтр и с

ты, чтобы уб

и утечек. 

ролитое ма

служивании

ю панель 

соответству

бедиться в 

асло. 

и  

ующие 



Проце

E 

E-1 

Замен

DINGLI 

выполня

каждые

наступи

Замена

масла н

хороше

срока е

может п

функцио

продолж

к повреж

Чрезвы

могут по

Перед з

может б

для опр

чтобы у

масла. 

Если ги

во врем

проверя

Замени

прошел

Примеч

платфо

1 Отсо

от о

электри

цепями

может п

с тяжел

кольца, 

РУКОВОДС

едуры п

а гидравл

требует, чт

ялась кажд

е два года, в

ит раньше. 

 или испыта

необходимо

й производ

е службы. З

привести к н

онированию

жение экспл

ждению узл

чайно грязн

отребовать

заменой гид

быть провер

ределенных

убедиться в

дравлическ

мя двухгоди

яйте его сос

те масло, е

л тест. 

чание. Выпо

рмой в похо

оедините а

оборудовани

 Оп

ическим ток

, находящи

привести к с

лыми послед

 часы и дру

СТВО ПО Э

проверки

лического

 

обы эта про

дые 2000 ча

в зависимос

ание гидрав

о для обесп

дительности

Загрязненн

неудовлетв

ю подъемни

луатации м

лов оборудо

ные услови

ь замены ма

дравлическ

рено постав

х уровней за

в необходим

кое масло н

чного техос

стояние еже

если подъем

олните эту п

одном поло

ккумулятор

ия. 

пасность по

ком или ожо

мися под н

смерти или 

дствиями. С

угие украше

ЭКСПЛУАТА

и по лис

о масла 

оцедура 

асов или 

сти от того, 

влического 

ечения 

и машины и

ый фильтр 

орительном

ика, а 

ожет приве

ования. 

я работы 

асла чаще. 

ое масло 

вщиком мас

агрязнения

мости замен

не заменяет

смотра, 

еквартальн

мник не 

процедуру с

ожении. 

рную батаре

оражения 

ога: Контакт

апряжением

к травмати

Снимите вс

ения. 

АЦИИ с инф

Тех
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сту 

что 

и 

му 

ести 

 

сла 

, 

ны 

тся 

но. 

с 

ею 

т с 

м, 

изму 

се 

 

 

 

 

 

 

2 

3 

4 

5 

6 

7 

пов

гид

про

кож

сое

пос

доп

рас

8 

9 

формацией 

хничес

Откройте б

Выверните

внизу.  

Слейте по

подходящи

Отметьте и

возврата г

головки гид

удалите ли

фитинг на 

Отметьте и

линию гид

снимите тр

фитинг на 

Удалите кр

снимите ги

вреждений.

дравлическо

оникающим

жу. Ослабля

единения оч

степенно ум

пускайте ра

спыления м

Уберите пр

использов

экологичес

Очистите в

гидравлич

растворите

высохнуть

о техничес

ское обс

блок управл

е пробку дл

лностью вс

ий контейне

и отсоедини

идравличес

дравлическ

инию из бак

головке фи

и отсоедини

равлическо

рубопровод

насосе. 

репеж гидра

идравличес

 Опасност

Распыленн

ое масло об

м действием

яйте гидрав

чень медле

меньшить д

азбрызгиван

масла. 

ролитое ма

анное масл

скими прави

внутреннюю

еского бака

елем. Дайте

. 

ском обслуж

служив

ления. 

ля слива ма

се масло в 

ер. 

ите линию 

ского бака о

кого фильтр

ка. Закрепи

ильтра. 

ите впускну

ого насоса и

д с бака. За

авлического

ский бак с м

ть телесных

ное 

бладает 

м и может о

влические 

енно, чтобы

давление ма

ния или 

асло. Утили

ло в соответ

илами. 

ю часть 

а неагресси

е баку полн

живании 

вание 

асла 

от 

ра и 

ите 

ую 

и 

крепите 

о бака и 

машины. 

х 

бжечь 

 

асла. Не 

зируйте 

тствии с 

ивным 

ностью 



РУКОВО

Техн

10 Уста

11 Пло

Мом

хара

Момент

Пробка 
гидравл

Пробка 
гидравл

12 Уста

затя

гидр

см. 

Момент

Крепеж
гидравл

Пробка 
гидравл

13 Уста

гидр

Уста

14 Уста

гидр

Уста

гидр

его. 

15 Запо

Не п

16 Вклю

гидр

удал

узлов о

масла н

осторож

бак во в

системы

ОДСТВО ПО

ическо

ановите на 

отно заверн

мент затяжк

актеристика

ты затяжки

сливного о
лического б

сливного о
лического б

ановите гид

яните крепе

равлическо

в техническ

ты затяжки

ные элемен
лического б

сливного о
лического б

ановите впу

равлическо

ановите фи

ановите обр

равлическо

ановите фи

равлическо

олните бак 

переливайт

ючите насо

равлическую

лить воздух

 Оп

борудовани

насос может

жны, чтобы 

время запол

ы. Не допус

О ЭКСПЛУА

ое обсл

бак новый ф

ите сливну

ки см. в техн

ах. 

и 

отверстия 
ака, сухая 

отверстия 
ака, смазан

дравлически

ежные элем

го бака. Мо

ких характе

и 

нты 
ака, сухие 

отверстия 
ака, смазан

ускной труб

го насоса н

тинг на нас

ратный труб

го насоса н

тинг на гол

го фильтра

гидравличе

те. 

ос, чтобы за

ю систему м

х из системы

пасность по

ия. В случае

т быть повр

не слить ги

лнения гидр

скайте кави

АТАЦИИ с и

уживан

фильтр. 

ю пробку. 

нических 

4,5

нная 
3,4

ий бак и 

менты 

омент затяж

еристиках. 

4

нная 
2,9

бопровод 

а бак. 

сос и затяни

бопровод 

а бак. 

овку 

и затяните

еским масл

аполнить 

маслом и 

ы. 

овреждения

е работы бе

режден. Буд

идравличес

равлическо

тации насо

информаци

ние 
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5 Нм 

4 Нм 

жки 

4 Нм 

9 Нм 

ите.  

е 

ом. 

я 

ез 

дьте 
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